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Einleitung

Kauf

|

Produkt-
identifikation

Marken

Giultigkeit dieser
Gebrauchsanweisung

Herzlichen Gliickwunsch zum Kauf ihres iCON excavate iCP41.

Diese Gebrauchsanweisung enthalt, neben den Hinweisen zur Verwendung des Systems,
auch wichtige Sicherheitshinweise. Siehe Kapitel ,,1 Sicherheitshinweise" flir weitere Infor-
mationen.

Lesen Sie die Gebrauchsanweisung vor der Inbetriebnahme des Produkts sorgfaltig durch.

Um die Sicherheit beim Einsatz des Systems zu gewahrleisten, beachten Sie bitte auch die
entsprechenden Anweisungen in den Gebrauchs- und Sicherheitsanleitungen des:
¢ Maschinenherstellers.

Die Modellbezeichnung und die Seriennummer Ihres Produkts sind auf dem Typenschild
vermerkt.

Beziehen Sie sich immer auf diese Angaben, wenn Sie Fragen an unsere Vertretung oder eine
von Leica Geosystems autorisierte Servicestelle haben.

e GSM ist ein Warenzeichen der GSM Association.
Alle anderen Marken sind Eigentum des jeweiligen Rechteinhabers.

Diese Gebrauchsanweisung ist flir das iCON excavate iCP41 Instrument glltig.




Verfiigbare Dokumen- Fur die iCON excavate iCP41 ist folgende Dokumentation verfligbar:

tation Name Beschreibung
Leica iCON excavate iCP41 | Gibt einen Uberblick {iber das Produkt, die technischen Daten
Quick Guide und Sicherheitshinweise. Vorgesehen fir einen schnellen Uber-

blick im Feldgebrauch.

Leica iCON excavate iCP41 | Die Gebrauchsanweisung enthalt alle zum Einsatz des Produktes
Gebrauchsanweisung notwendigen Grundinformationen. Gibt einen Uberblick tiber
das Produkt, die technischen Daten und Sicherheitshinweise.

Die gesamte Leica iCON excavate iCP41-Dokumentation/Software finden Sie:
e auf der Leica USB-Dokumentationskarte
e https://myworld.leica-geosystems.com
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1
1.1

Beschreibung

Warnmeldungen

Sicherheitshinweise

Allgemein

Diese Hinweise versetzen Betreiber und Benutzer in die Lage, mogliche Gebrauchsgefahren
rechtzeitig zu erkennen, und somit moglichst im Voraus zu vermeiden.

Der Betreiber hat sicherzustellen, dass alle Benutzer diese Hinweise verstehen und befolgen.

Warnmeldungen sind ein wesentlicher Teil des Sicherheitskonzepts des Gerates. Sie
erscheinen, wann immer Gefahren oder gefahrliche Situationen vorkommen kénnen.

Warnmeldungen...
e machen den Anwender auf direkte und indirekte Gefahren, die den Gebrauch des
Produkts betreffen, aufmerksam.
¢ enthalten allgemeine Verhaltensregeln.

Alle Sicherheitsanweisungen und Sicherheitsmeldungen sollten fir die Sicherheit des
Anwenders genau eingehalten und befolgt werden! Deshalb muss dieses Handbuch fir alle
Personen, die die hier beschriebenen Aufgaben ausflihren, verfligbar sein.

GEFAHR, WARNUNG, VORSICHT und HINWEIS sind standardisierte Signalworter, um die
Stufen der Gefahren und Risiken fur Personen- und Sachschaden zu bestimmen. Fur lhre
Sicherheit ist es wichtig, die unten angegebene Tabelle mit den verschiedenen Signalwortern
und deren Bedeutung zu lesen und zu verstehen! Zusatzliche Symbole fur Sicherheitshin-
weise konnen ebenso wie zusatzlicher Text innerhalb einer Warnmeldung auftreten.



Typ

Beschreibung

A GEFAHR

Unmittelbar gefahrliche Situation, die schwere Personenschaden
oder den Tod zur Folge hat, wenn sie nicht vermieden wird.

A WARNUNG

Moglicherweise gefahrliche Situation oder sachwidrige Verwen-
dung, die schwere Personenschaden oder den Tod zur Folge haben
kann, wenn sie nicht vermieden wird.

A VORSICHT

Gebrauchsgefahr oder sachwidrige Verwendung, die geringe bis
mittlere Personenschaden bewirken kann.

HINWEIS

Gebrauchsgefahr oder sachwidrige Verwendung, die erhebliche
Sach-, Vermogens- oder Umweltschaden bewirken kann.

=

Nutzungsinformation, die dem Benutzer hilft, das Produkt tech-
nisch richtig und effizient einzusetzen.

1.2 Verwendungszweck

AWARNUNG Unautorisierte Anderungen von Baumaschinen, durch Installieren des Produkts, kénnen die
Funktion und Sicherheit der Maschine verandern.

GegenmaBnahmen:

Beachten Sie die Anweisungen des Maschinenherstellers. Wenn keine entsprechende Anwei-
sung verfligbar ist, bitten Sie den Hersteller um eine Anleitung, bevor Sie das Produkt instal-

lieren.
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Verwendungszweck

Sachwidrige Verwen-
dung

Ermittlung der Position eines Bohrkopfs, einer Ramme, einer Baggerschaufel, eines
Planierraupen- bzw. Graderschilds, eines Pistenraupenschilds oder eines Walzenrads.
Berechnung der Distanz zwischen Schild, Schaufel oder Turm und einem Referenzmodell
(Flache, Linie oder Punkt).

Protokollierung einer Flache bzw. eines Punkts zur Erstellung eines Bauberichts.
Akustische und visuelle Anzeige der Schaufelposition.

Verwenden des Produktes ohne Schulung.

Verwenden auBerhalb der Einsatzgrenzen.

Unwirksammachen von Sicherheitseinrichtungen.

Entfernen von Hinweis- oder Warnschildern.

Offnen des Produkts mit Werkzeugen, z. B. Schraubenzieher, sofern nicht ausdriicklich
fur bestimmte Falle erlaubt.

Durchfiihren von Umbauten oder Veranderungen am Produkt.

Inbetriebnahme nach Entwendung.

Verwenden des Produktes mit erkennbaren Mangeln oder Schaden.

Verwenden von Zubehor anderer Hersteller, das von Leica Geosystems nicht ausdriicklich
genehmigt ist.

Ungenltgende Absicherung des Arbeitsbereichs.

Steuerung von Maschinen oder beweglichen Objekten bzw. ahnliche Anwendungen ohne
zusatzliche Kontroll- und Sicherheitseinrichtungen.




1.3

Umwelt

AGEFAHR

1.4

Hersteller des
Produktes

Betreiber

AWARNUNG

Einsatzgrenzen

Einsatz in Umgebungen, die dauerhaft flir den Aufenthalt von Menschen geeignet sind, nicht
einsetzbar in aggressiven oder explosiven Umgebungen.

Die lokalen Sicherheitsbehdrden und Sicherheitsverantwortlichen sind durch den Betreiber
zu kontaktieren, bevor in gefahrlichen

Umgebungen, in der Nahe von elektrischen Anlagen oder unter dahnlichen Bedingungen
gearbeitet wird.

Verantwortungsbereiche

Leica Geosystems AG, CH-9435 Heerbrugg, kurz Leica Geosystems, ist verantwortlich fur die
sicherheitstechnisch einwandfreie Lieferung des Produkts inklusive Gebrauchsanweisung
und Originalzubehor.

Fir den Betreiber gelten folgende Pflichten:

e Er versteht die Schutzinformationen auf dem Produkt und die Instruktionen in der
Gebrauchsanweisung.

e Er stellt sicher, dass es entsprechend den Instruktionen verwendet wird.

e Er kennt die vor Ort glltigen Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften.

e Er benachrichtigt Leica Geosystems umgehend, wenn am Produkt und in dessen Anwen-
dung Sicherheitsmangel auftreten.

e Erist verantwortlich dafir, dass die national geltenden Vorschriften, Bestimmungen und
Zulassungen fur den Betrieb von Funksendern eingehalten werden.

Dieses Produkt darf nur durch einen entsprechend geschulten und qualifizierten Spezialisten
auf Baumaschinen installiert werden.
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1.5

AWARNUNG

AGEFAHR

AVORSICHT

AWARNUNG

Gebrauchsgefahren

Wenn das Produkt mit Zubehor wie zum Beispiel Mast, Messlatte oder Lotstock verwendet
wird, erhoht sich die Gefahr von Blitzeinschlag.

GegenmaBnahmen:

Verwenden Sie das Produkt nicht bei Gewitter.

Beim Arbeiten mit dem Mast und dem Verlangerungssttick in unmittelbarer Umgebung von
elektrischen Anlagen, z. B. Freileitungen oder elektrischen Eisenbahnen, besteht aufgrund
eines elektrischen Schlages akute Lebensgefahr.

GegenmaBnahmen:

Halten Sie einen ausreichenden Sicherheitsabstand zu elektrischen Anlagen ein. Ist das
Arbeiten in solchen Anlagen zwingend notwendig, so sind vor der Durchfuhrung dieser
Arbeiten die fur diese Anlagen zustandigen Stellen oder Behorden zu benachrichtigen und
deren Anweisungen zu befolgen.

Die Installation in der Nahe von mechanisch bewegten Maschinenteilen kann zur Beschadi-
gung des Produkts fuhren.

GegenmaBnahmen:

Fahren Sie die mechanisch bewegten Maschinenteile soweit wie moglich aus und prufen Sie,
wo eine sichere Installation vorgenommen werden kann.

Lassen Sie die Produkte nur von einer von Leica Geosystems autorisierten Servicestelle repa-
rieren.




AWARNUNG Die nicht fachgerechte Befestigung der externen Antenne auf Fahrzeugen birgt das Risiko,

dass die Ausristung durch mechanische Einwirkung, Vibration oder Fahrtwind beschadigt
wird. Dadurch kann ein Unfall verursacht werden und Personenschaden entstehen.
GegenmaBnahmen:
Befestigen Sie die Antenne fachgerecht. Die Antenne muss zusatzlich zum Beispiel mit einer
Sicherheitsleine gesichert werden. Vergewissern Sie sich auBerdem, dass die Befestigungs-
vorrichtung ordnungsgemalR installiert ist, um das Gewicht der Antenne und des Zubehors
sicher zu transportieren (>1 kg).

AWARNUNG Bei unsachgemaRer Entsorgung des Produktes konnen folgende Ereignisse eintreten:

e Beim Verbrennen von Kunststoffteilen entstehen giftige Abgase, an denen Personen
erkranken kénnen.

e Batterien konnen explodieren und dabei Vergiftungen, Verbrennungen, Veratzungen oder
Umweltverschmutzung verursachen, wenn sie beschadigt oder stark erwarmt werden.

¢ Beileichtfertigem Entsorgen ermoglichen Sie unberechtigten Personen das Produkt sach-
widrig zu verwenden. Dabei konnen Sie sich und Dritte schwer verletzen, sowie die
Umwelt verschmutzen.

GegenmaBnahmen:

Das Produkt darf nicht im Hausmull entsorgt werden.

Entsorgen Sie das Produkt sachgemaRB. Befolgen Sie die nationalen, lander-
spezifischen Entsorgungsvorschriften.

Schitzen Sie das Produkt jederzeit vor dem Zugriff unberechtigter Personen.

Produktspezifische Abfallbehandlungs- und Entsorgungsinformationen bekommen Sie bei
ihrem Leica Handler.
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AWARNUNG

AWARNUNG

AWARNUNG

HINWEIS

Das Lenken und Navigieren der Maschine kann zu Unfallen fiihren, und zwar wenn a) der
Maschinenflihrer nicht seine Umgebung im Auge behalt (Personen, Kanale, Verkehr usw.),
oder b) Fehlfunktionen {...

einer Systemkomponente, Funkstorungen usw.) auftreten.

GegenmafBnahmen:

Der Maschinenflhrer stellt sicher, dass die Maschine durch einen qualifizierten Bediener
(Fahrer) betrieben, gesteuert und iberwacht wird. Der Bediener muss in der Lage sein,
NotmaRBnahmen einzuleiten (wie z. B. einen Nothalt).

Ungentgende Absicherung bzw. Markierung lhres Arbeitsbereichs kann zu gefahrlichen
Situationen im Stralenverkehr, Baustellen, Industrieanlagen usw. fihren.
GegenmaBnahmen:

Achten Sie immer auf eine ausreichende Absicherung lhres Messstandortes. Beachten Sie
die landerspezifischen, gesetzlichen Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften und Stra-
Benverkehrsverordnungen.

Bei dynamischen Anwendungen, z.B. bei der Zielabsteckung durch den Messgehilfen, kann
durch AuBer-Acht-Lassen der Umwelt, z.B. Hindernisse, Verkehr oder Baugruben ein Unfall
hervorgerufen werden.

GegenmaBnahmen:

Der Betreiber instruiert alle Benutzer vollstens tber diese moglichen Gefahrenquellen.

Magnetische Felder oder Objekte, die das magnetische Feld beeinflussen, konnen Auswir-
kungen auf das Produkt haben und Messfehler verursachen.

GegenmaBnahmen:

Wenn Sie in der Nahe von magnetischen Feldern oder Objekten, welche Einfluss auf das
magnetische Feld haben, arbeiten, prifen Sie die Ergebnisse auf ihre Plausibilitat.




AVORSICHT

AVORSICHT

AVORSICHT

Bei nicht fachgerechter Anbringung von Zubehor am Produkt besteht die Moglichkeit, dass
durch mechanische Einwirkungen, z.B. Sturz oder Schlag, Ihr Produkt beschadigt, Schutzvor-
richtungen unwirksam oder Personen gefahrdet werden.

GegenmaBnahmen:

Stellen Sie bei der Einrichtung des Produkts sicher, dass das Zubehor richtig angepasst,
eingebaut,

gesichert und eingerastet ist.

Schitzen Sie lhr Produkt vor mechanischen Einwirkungen.

Achten Sie auf eine eventuell unzulangliche Steuerung, wenn die Maschine defekt ist, wie
nach einem Sturz oder anderen Schadensereignissen oder Anderungen an der Maschine.
GegenmaBnahmen:

Flhren Sie regelmaBig Kontrollmessungen und Feldeinstellungen an der Maschine durch,
gemal Anleitungen in der Gebrauchsanweisung. Wahrend des Einsatzes sollten der Arbeits-
fortschritt und die Neigung durch entsprechende Prifmethoden, zum Beispiel Wasserwaage,
Tachymeter, vor und nach wichtigen Messvorgangen tberpriift werden.

Vorsicht vor fehlerhaften Messergebnissen beim Verwenden des Produkts, nach einem Sturz
oder anderen unerlaubten Beanspruchungen, Veranderungen, langerer Lagerung oder
Transport.

GegenmaBnahmen:

Fuhren Sie periodisch Kontrollmessungen und die in der Gebrauchsanweisung angegebenen
Feldjustierungen durch. Dies gilt insbesondere nach ubermaRiger Beanspruchung des
Produkts und vor und nach wichtigen Messaufgaben.
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1.6

Beschreibung

AWARNUNG

AVORSICHT

AVORSICHT

Elektromagnetische Vertraglichkeit EMV

Als elektromagnetische Vertraglichkeit bezeichnet man die Fahigkeit eines Produkts, in
einem Umfeld mit elektromagnetischer Strahlung und elektrostatischer Entladung einwand-
frei zu funktionieren, ohne elektromagnetische Storungen in anderen Geraten zu verursa-
chen.

Moglichkeit einer Storung anderer Gerate durch elektromagnetische Strahlung.

Obwohl die Produkte die strengen Anforderungen der einschlagigen Richtlinien und Normen
erflllen, kann Leica Geosystems die Moglichkeit einer Storung anderer Gerate nicht ganz
ausschlieBen.

Moglichkeit einer Storung anderer Gerate wenn Sie das Produkt in Kombination mit Fremd-
geraten verwenden, z.B. Feldcomputer, PC, Funkgeraten, diverse Kabel oder externe Batte-
rien.

GegenmaBnahmen:

Verwenden Sie nur die von Leica Geosystems empfohlene Ausristung oder Zubehor.

Sie erfullen in Kombination mit dem Produkt die strengen Anforderungen der einschlagigen
Richtlinien und Normen. Achten Sie bei Verwendung von Computern und Funkgeraten auf
die herstellerspezifischen Angaben zur elektromagnetischen Vertraglichkeit.

Moglichkeit von fehlerhaften Messergebnissen bei Storungen durch elektromagnetische
Strahlung.

Obwohl das Produkt die strengen Anforderungen der einschlagigen Richtlinien und Normen
erflllt, kann Leica Geosystems die Moglichkeit nicht ganz ausschlieBen, dass intensive elek-
tromagnetische Strahlung das Produkt stort; z.B. die Strahlung in unmittelbarer Nahe von
Rundfunksendern, Funksprechgeraten, Diesel-Generatoren usw.

GegenmaBnahmen:

Uberpriifen Sie die Messergebnisse bei Messungen unter diesen Bedingungen auf Plausibi-
litat.




AWARNUNG

Funkgerate

AWARNUNG

Bei Betreiben des Produkts mit einseitig eingestecktem Kabel, z.B. externes Versorgungs-
kabel, Schnittstellenkabel, kann eine Uberschreitung der zuldssigen elektromagnetischen
Strahlungswerte auftreten und dadurch andere Gerate gestort werden.
GegenmaBnahmen:

Wahrend des Gebrauchs des Produktes mussen Kabel beidseitig eingesteckt sein,

z.B. Gerat / externe Batterie, Gerat / Computer.

Verwendung des Produkts mit funkgesteuerten Geraten:

Moglichkeit einer Storung anderer Gerate, medizinischer Gerdate, zum Beispiel Herzschritt-

macher oder Horgerate, Flugzeugen und Anlagen Auch Mensch und Tier konnen betroffen

sein.

GegenmaBnahmen:

Obwohl das Produkt, in Kombination mit von Leica Geosystems empfohlenen Funkgeraten

oder digitalen Mobiltelefonen, die strengen Anforderungen der einschlagigen Richtlinien und

Normen erfllt, kann Leica Geosystems die Moglichkeit nicht ganz ausschlieBen, dass andere

Gerate gestort werden oder dass Menschen und Tiere beeintrachtigt werden.

¢ Verwenden Sie das Produkt mit Funkgeraten nicht in unmittelbarer Entfernung von Tank-
stellen, chemischen Einrichtungen oder anderen Orten, an denen Explosionsgefahr
besteht.

e Betreiben Sie das Produkt mit Funkgeraten nicht in der Nahe von medizinischen Geraten.

e Betreiben Sie das Produkt mit Funkgeraten nicht in Flugzeugen.
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1.7

Gultigkeit
AWARNUNG

AWARNUNG

FCC-Erklarung, gultig in den USA

Der nachfolgende, grau hinterlegte Absatz gilt nur flr Produkte ohne Funkgerate.

Dieses Produkt hat in Tests die Grenzwerte eingehalten, die in Abschnitt 15 der FCC-Bestim-

mungen fur digitale Gerate der Klasse B festgeschrieben sind.

Diese Grenzwerte sehen fur die Installation in Wohngebieten einen ausreichenden Schutz

vor storenden Abstrahlungen vor.

Gerate dieser Art erzeugen und verwenden Hochfrequenzen und kdonnen diese auch

ausstrahlen. Sie konnen daher, wenn sie nicht den Anweisungen entsprechend installiert

und betrieben werden, Stérungen des Rundfunkempfanges verursachen.

Es kann aber nicht garantiert werden, dass bei bestimmten Installationen nicht doch

Storungen auftreten konnen.

Falls dieses Gerat Storungen des Radio- oder Fernsehempfangs verursacht, was durch Aus-

und Wiedereinschalten des Gerates festgestellt werden kann, ist der Benutzer angehalten,

die Storungen mit Hilfe folgender MaBnahmen zu beheben:

e Die Empfangsantenne neu ausrichten oder versetzen.

e Den Abstand zwischen Gerat und Empfanger vergrofern.

e Das Gerat an die Steckdose eines Stromkreises anschlieBen, der unterschiedlich ist zu
dem des Empfangers.

e Lassen Sie sich von lhrem Handler oder einem erfahrenen Radio- und Fernsehtechniker
helfen.

Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von Leica Geosystems erlaubt
wurden, kann das Recht des Anwenders einschranken, das Gerat in Betrieb zu nehmen.




Beschilderung iCON
excavate iCP41

This device complies to part 15 of the FCC Rules.
Operation is subject to the following two

conditions: (1) This device may not cause harmful
interference, and (2) This device must accept any

~ interference received, including interference that

may cause undesired operation.
FCC-ID: XXXXXXX

1C: yyyyy-yyyy
FCC-ID: XXXXXXXX

Model: XXXXX Leica Geosystems AG
CH - 9435 Heerbrugg
Art.No.: XXXXXX  Manufactured: 2017

S.No.: XXXXXX Made in Sweden

e ARCER ©

This device complies to part 15 of the FCC Rules.
Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference.

(2) This device must accept any interference received,
including interference that may cause undesired operation.

arco: ||| INLHN

XXX

XXX
sno: ([N AN
XX

XXXX
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2 Inhalt des Transportbehalters

Behalter fiir Instru-
ment und mitgelie-
fertes Zubehor

iCP41.021 a
a) iCON excavate iCP41 d) WLAN-Antenne (Buchse)
b) Quick Guide e) Transportbehalter
c) HSPA-Antenne (Stecker) f) USB Memorystick
& Die Antennen nicht vertauschen! Obwohl sie dhnlich aussehen, kdnnen die Steckverbinder

nicht wechselseitig ausgetauscht werden.




3 Produktuibersicht

iCON excavate iCP41

a) Tastenfeld g) SMA-Steckverbinder

b) 7"-LCD-Display h) Liftungskappe

c) MENU-Taste i) Kartenfach flr SIM-Karte

d) WiFi Antenne j)  USB 2.0 Anschluss

e) IR-Port fir Datenlibertragung k) Abdeckung der Kommunikationsports

f) HSPA Antenne

& e Der IR-Port darf nicht verdeckt werden, da dies zur Unterbrechung der Datenlibertragung

fuhrt.

e Die HSPA- und die WiFi-Antennen sind bei Auslieferung nicht an der iCON excavate iCP41
angebracht.
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Stromversorgung und
Kommunikation

V=

Fur hochste Zuverlassigkeit in rauen und staubigen Umgebungen werden an der iCP41 weder
Kabel noch Stromstecker verwendet.

«Basisstation” wird in dieser Gebrauchsanweisung als Kurzform fur die MMB1300-Basissta-
tion verwendet.

¢ Die iCP41 wird kabellos iiber Induktion von der Basisstation mit Strom versorgt.
e Daten werden zwischen der Basisstation und der iCP41 kabellos iiber Infrarot (IR)
iibertragen.
e Die iCP41 unterstiitzt auch die Funkstandards WLAN und HSPA.
e Unter an der iCP41:
¢ Anschlisse fiir USB-Gerate und SIM-Karte.




Inbetriebnahme

4.1 Installation
Montage Informa- Der iCON excavate iCP41 ist bei Auslieferung betriebsbereit. Es ist keine weitere Installation
tionen notwendig.

Flhren Sie die folgenden Schritte durch, um den iCON excavate iCP41 zu starten:

1. iCON excavate iCP41 an der Basisstation einrasten.
Um den iCON excavate iCP41 an der Basissta-

tion zu befestigen:

1. Die iCON excavate iCP41 auf die
Haltehaken unten in der Dockingstation
setzen.

2. AnschlieBend den iCON excavate iCP41
durch Drlcken in Richtung Basisstation
auf der Basis einrasten.

iCP41 003
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2. iCON excavate iCP41 einschalten.

Den Stromschalter auf der rechten Seite der
Basisstation verwenden, um den iCON

excavate iCP41 ein- und auszuschalten. Das
ist der Hauptschalter flir das Gesamtsystem.

(& Entfernung des iCON excavate iCP41
von der Basis schaltet das System
ebenfalls aus.

(&~ Um den iCON excavate iCP41 zu
entfernen, einfach die Entriegelung an
der Unterkante der Basisstation
driicken und den iCON excavate iCP41
nach vorne ziehen und nach oben
rausheben.

===

iCP41.005




4.2 Installieren einer SIM Karte/eines USB-Sticks

Einsetzen und Folgen Sie zum Installieren einer SIM-Karte/eines USB-Sticks den Schritt-fir-Schritt-Anwei-
Entfernen der SIM sungen.

Karte/des USB-Sticks

Schritt fir Schritt (& Stellen Sie zum Entfernen der SIM-Karte/des USB-Sticks das Instrument auf eine

stabile Unterlage. Folgen Sie dann den Anweisungen in umgekehrter Reihenfolge.

iCP41.019 1

(& Stellen Sie das Instrument auf eine stabile Unterlage (nicht dargestellt).

Schritt |Beschreibung

1. Den Ring nach links drehen.
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4.3

Priifung

4.4

Stromversorgung

Schritt |Beschreibung
2. Den Ring ziehen, um die Schutzklappe zu 6ffnen.
3. Die SIM-Karte wie dargestellt ausrichten.
4. Die SIM-Karte in den Kartenschacht einsetzen und hineindriicken, bis sie einra-
stet.
5. Setzen Sie den USB-Stick in den USB Port ein und driicken Sie ihn hinein, bis er
einrastet.

Uberpriifung vor Inbetriebnahme

1. Der Basisstation Stromschalter muss in der off Position sein.
2. Der iCON excavate iCP41 muss fest in der Basisstation eingerastet sein.
3. Die Basisstation LEDs mussen normal funktionieren.
¢ Die oberste LED sollte blinken, um zu zeigen, dass Mitteilungen vom CAN-Bus tber den
IR Link Ubertragen werden.
¢ Die mittlere LED sollte blinken, um zu zeigen, dass Mitteilungen vom CAN-Bus Uber den
IR Link empfangen werden.
¢ Die unterste LED sollte permanent leuchten, um zu zeigen, dass die Basisstation
ausreichend Strom hat.

Inbetriebnahme

Der iCON excavate iCP41 wird wie folgt mit Strom versorgt:
¢ Durch Induktionsstrom von der Basisstation tber die Riickseite des iCON excavate iCP41.




5 X-Richtung definieren

Beschreibung Die X-Richtung ist die Hauptrichtung des Baggerarms.

Beim Arbeiten im Doppelneigungs-Modus ist es sehr wichtig, die gewlinschte X-Richtung
festzulegen.

Es gibt zwei Moglichkeiten, die X-Richtung festzulegen.

Herkommlich wird die Ein-Punkt Methode verwendet. Dabei ist die X-Richtung bereits
bekannt.

Eine zusatzliche Methode ist die Zwei-Punkt Methode. Diese Methode kann z.B. beim
Arbeiten mit Leitdrahten verwendet werden.

Ein-Punkt Methode So richten Sie die X-Richtung mit der Ein-Punkt Methode ein:

1. Driicken Sie die Taste . Das X-Richtungs Menu wird geoffnet.

2. Wahlen Sie die Ein-Punkt Methode durch [ ] LOFFELO1
Driicken der rauf/runter Pfeiltasten 4. K /
v [—?;ﬂl ()o()()

~v X-RICHT. WAHL

)
)

DISTANZ

0.00m

Esc

X-NEIGUNG

0.0%
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3. Drehen Sie die Maschine bis der Baggerarm in die
X-Richtung zeigt.

4. Speichern Sie die X-Richtung durch Driicken der
Enter Taste <.

Zwei-Punkt Miethode So richten Sie die X-Richtung mit der Zwei-Punkt Methode ein:
1. Dricken Sie die Taste . Das X-Richtungs Menu wird geoffnet.

2. Wahlen Sie die Zwei-Punkt Methode durch [P[¢] LOFFELO1
Driicken der rauf Pfeiltaste a. X/_O 00
3. Druicken Sie die Enter Taste €, zum Offnen der R | !
Zwei-Punkt Methode. ~v X-RICHT. WAHL [
TPunkte=2
[ |
0.2y
DISTANZ X-NEIGUNG
0.00m  0.0%
Esc




2-Punkt X-Richtung

Das Band auf der linken Seite der
Maschine mit der Mitte des Liffels
beriithren .

Enter fiir Weiter driicken.

4. Setzen Sie den Loffel mittig auf Punkt 1 (linke
Seite der Maschine).
5. Mit Enter <« Punkt 1 speichern.

a) Punkt 1 (linke Seite der Maschine)
b) Punkt 2 (rechte Seite der
Maschine)
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6. Setzen Sie den Loffel mittig auf Punkt 2 (rechte
Seite der Maschine).

7. Mit Enter < Punkt 2 speichern.
Die X-Richtung liegt jetzt exakt in der Mitte
zwischen den zwei gemessenen Punkten.

oo
2-Punkt X-Richtung

Das Band auf der rechten Seite der
Maschine mit der Mitte des Loffels
| | beriihren.

Enter fiir Weiter driicken.

a) Punkt 1 (linke Seite der Maschine)
b) Punkt 2 (rechte Seite der
Maschine)



[ P[4 ] LOFFELO1

| [/ 000
1RICHTUNGFURX :
(-0.1°) -139.5°

DISTANZ ¥-HEIGUNG
0.00m__ 0.0%
Esc
31
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6 2D Betriebsmodus

6.1

2D-Modus der Steuerungseinheit

Steuerungseinheit

a)

b)
c
d)
e)

f)

Displaybeschreibung

mwm—+ ™ A n To

BUCKETO:

ﬂ
+
—

e

OFFSET

J @H

Aly

,,,,, j m
ll..l@ - /

icon :&E/y

iCP41 006

Hohenmessungsrichtung:

NORMAL / VERTIKAL

Nullmethode: LASER/LOFFEL/3D
Loffel / Neigungswinkel Anzeige.
X-Richtung.

Anzeige der Loffelposition:
Hintergrund ist gelb fur zu HOCH, grun fir
RICHTIG und rot fur zu TIEF.
Querneigungsdisplay.

Aktiv bei angeschlossenem Neigungs-
sensor.

g) Verbleibende Tiefe (in rot) bis zur Solltiefe.

h) Y-Neigung.

i) Gewahlter Loffel.

j)  Gewlnschter Offset (Aushebetiefe)
Gber/unter Referenzhohe.

k) Loffelposition.

I) X-Neigung.

m) Loffelwinkel-Anzeige.

n) Reichweiten Messung.



Beschreibung der Tasten

Beschreibung

<
+

VergroBert/verkleinert Neigung in Y-Richtung.

X
+

VergroBert/verkleinert Neigung in X-Richtung.

VergroBert/verkleinert Offset.

Setup-Hohe laden und speichern.

Null-Taste. Setzt eine Referenzhdhe oder setzt Einstellungen zuriick auf null.

= -
m
+
B ENEEE]

Loffelauswahl.

%

Navigationstaste. Zur Steuerung der Menus.
Mit den Links/Rechts-Pfeiltasten zwischen den Loffeleinstellungen wechseln.

Bezeichnungen in dieser Gebrauchsanweisung:
* «: Eingabetaste
* () : Links/Rechts-Pfeiltasten
* & :Rauf/Runter-Pfeiltasten

o |&: Escape-Taste

F1

Schnellwahlmenu. Bis zu 10 Benutzereinstellungen kdnnen gespeichert
werden.

X-Richtung. Setzt die X-Richtung.

F6

-
N

Zuruck zum 3D Hauptmenu

iCON excavate iCP41, 2D Betriebsmodus
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6.2

Einstellen der
gewiinschten Tiefe
(Offset)

Einzelneigungs-Modus ohne Laser

1. Stellen Sie sicher, dass LASERMODUS auf AUS (Loffel ist als Referenz gewahlt) D im

Men(i SETUP HOHE -> LASERMODUS ist.
2. Die Tasten oder [:] dricken, bis der gewtnschte Offset angezeigt wird.

Beispiel
Wenn ein Offset von 5.0 m eingegeben werden soll, muss die [3 Taste so lange gedrlickt
werden, bis -5.00 angezeigt wird.

Das rechts dargestellte Display zeigt Folgendes an:

1. Der gewahlte Loffel ist die Nummer 1. -

2. Der rote Wert 5.00 zeigt die Distanz bis AUF HOHE FEO1
an. OFFSET

3. Der gewlinschte Offset ist auf -5.00 gesetzt. 5.00

4. Die X-Neigung betragt 0.0% (keine Neigung).
5. Die Loffelschneide S dient als Referenz.

6. Die Distanz wird vertikal gemessen .

LANGSNE IGUNG

7. DISTANZ = -0.38 bedeutet der Loffel wurde seit ‘a. 0.0%

Driicken der Taste 38 cm naher an die
Maschine geflhrt.




Ausheben mit Neigung  Die Tasten oder driicken, bis die gewiinschte Neigung angezeigt wird.
in X-Richtung

Beispiel:
Soll die Aushubtiefe zum Bagger hin weniger werden D
(positives Gefalle), muss die Taste gedriickt

werden, bis die gewlinschte Neigung angezeigt wird. Q

A__\‘&?

Positive Neigung

Bewegung des Baggers 1. Stellen Sie sicher, dass AUS im Men(i SETUP HOHE -> LASERMODE e gewahlt ist.

2. Den Loffel an einer Stelle platzieren, die nach dem Umsetzen des Baggers wieder
erreicht werden kann.
3. Driicken Sie die Taste , um die Position zu speichern.

Die rote Anzeige blinkt, um die Speicherung der Position zu bestatigen.
4. Den Bagger umsetzen und den Loffel wieder an exakt derselben Stelle platzieren, an der
die Position gespeichert wurde.

5. Driicken Sie nochmal die Taste , um die Position zu laden.
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6.3 Einzelneigungs-Modus mit Laser
Grundlagen der 1. Stellen Sie sicher, dass INTEGR. LASER im Menii SETUP HOHE -> o TR
Bedienun T A\ &
lenung LASERMODUS B sewahlt ist. \\,‘ «
2. Den Rotationslaser einschalten. &
3. Bewegen Sie den Laser Sensor, so dass er den Laserstrahl Py
empfangen kann.
Wenn der Sensor den Strahl empfangen kann, wird die Meldung R

NEUE REFERENZ @ 0.00
DRUCKE L/S TASTE

am Display angezeigt.

(D[S

\

LOFFELO1

NEUE REFE 0.00
DRUCKE LS TASTE

Q—set PFProf.

DISTANZ

C'

IFOm

LANGSNE IGUNG

Wenn der Laserstrahl das LED-Fenster am
Lasersensor trifft, beginnen die Pfeile links an
der Steuerungseinheit an zu blinken und
weisen in die Richtung, in der der Laserstrahl
auftritt.

Der Sensor registriert den Laserstrahl als
0.00, sobald ein stabiler Laserstrahl im LED-
Fenster am Lasersensor vorliegt.

Hinweis: Das System berechnet den Null-
punkt am Sensor automatisch, sodass der
Laser an einer beliebigen Stelle im LED-
Fenster auftreffen kann.



4. Drucken Sie die Taste , um den Bezugspunkt festzulegen.

Wenn die Meldung LASER im oberen Display blinkt, wurde der
Bezugspunkt akzeptiert. Die Werte des tatsachlichen Offset und
des gewiinschten Offset sind abhangig von den tatsachlichen Posi-
tionen von Stiel und Loffel.

Einstellen der Die Tasten oder E] driicken, bis der gsewlinschte Wert angezeigt wird.
gewiinschten Tiefe

Offset
( ) (& Der Laserstrahl ist der Bezugspunkt.

Beispiel:
Wenn ein Offset von 5.0 m unter dem Laserstrahl eingegeben werden soll, muss die

[3 Taste so lange gedriickt werden, bis -5.00 angezeigt wird.

, . FEO1
T I ‘% | OFFSET
/1, 12.00 m | ‘

¢ > 5.00

LANGSNE IGUNG

0.0%
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Ausheben mit Neigung  Die Tasten |y, | oder | y_|drlcken, bis die gewlnschte Neigung angezeigt wird.
in X-Richtung

(& Die eingegebene Neigung in der Steuereinheit
muss immer der Neigung des Rotationslasers

entsprechen.
Beispiel:
Soll die Boschung 2% sein und zum Bagger hin FEO1
weniger werden (positives Gefalle), muss die
OFFSET
Taste gedrlckt werden, bis 2.0% angezeigt wird. 500

LANGSNE IGUNG

2.0%




Bewegung des Baggers

1. Stellen Sie sicher, dass INTEGR. LASER im Menii SETUP HOHE -> LASERMODUS Bt 2
gewahlt ist.

2. Den Bagger an die gewunschte Stelle umsetzen.

3. Bewegen Sie den Laser Sensor, so dass er den Laserstrahl empfangen kann.
Wenn der Sensor den Strahl empfangen kann, wird die Meldung

NEUE REFERENZ @. 0,00

am Display angezeigt.

(D[S

\

DRUCKE L/S TASTE

LOFFELO1

NEUE REFE 0.00
DRUCKE LS TASTE

TSTANZ

LANGSHEIGUNG

D
_DII 0.0°
QJ—set Prof. Quit

4. Drucken Sie die Taste , um den Bezugspunkt festzulegen.

Wenn die Meldung LASER im oberen Display blinkt, wurde der
Bezugspunkt akzeptiert. Die Werte des tatsachlichen Offset und
des gewinschten Offset sind abhangig von den tatsachlichen Posi-
tionen von Stiel und Loffel.

Wenn der Laserstrahl das LED-Fenster am
Lasersensor trifft, beginnen die Pfeile links an
der Steuerungseinheit an zu blinken und
weisen in die Richtung, in der der Laserstrahl
auftritt.

Der Sensor registriert den Laserstrahl als
0.00, sobald ein stabiler Laserstrahl im LED-
Fenster am Lasersensor vorliegt.

Hinweis: Das System berechnet den Null-
punkt am Sensor automatisch, sodass der
Laser an einer beliebigen Stelle im LED-
Fenster auftreffen kann.

iCON excavate iCP41, 2D Betriebsmodus
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6.4 Doppelneigungsmodus

Beschreibung . Schalten Sie das Display ein.
. Die Enter Taste <« drlicken. Sie 6ffnen jetzt das Benutzerment.
. Den Pfeil rechts p driicken, um die Option 2ACHS-NEIGUNG auszuwahlen.

. Den Pfeil nach oben a drlicken, um 2ACHS-NEIGUNG EIN oder AUS zu schalten.

. Die Taste a driicken, um das MENU zu beenden.

N U1 NWNH

. Auswahl der Y Neigung.

Die Tasten oder dricken, bis der gewtiinschte Wert angezeigt wird.

7. Einstellung der X-Richtung.
Die Maschine drehen, sodass der Loffel in die X-Richtung zeigt.

Mit der Taste die X-Richtung festlegen.
(& Im Doppelneigungsmodus ist es sehr wichtig, die gewiinschte X-Richtung festzulegen.

8. Auswahl der X Neigung.
Die Tasten oder drlcken, bis der gewiinschte Wert angezeigt wird.

9. Durch Drlicken der Taste oder [3 den Offset unter dem Laserstrahl anpassen, bis
der gewlnschte Wert angezeigt wird.

Das rechts dargestellte Display zeigt Folgendes an:



[

. Der gewahlte Loffel ist die Nummer 2. [+ 4] LOFFEL6Z
2. Der rote Wert 1.03 zeigt die Distanz bis AUF HOHE 1 3

an. \Q
. Der gewiinschte Offset ist auf -5.00 m gesetzt. 5 (')Jgffﬁ

. Die X-Neigung ist 4.0 %.
5. DISTANZ =-3.09 m bedeutet, der Loffel wurde seit ‘ —2.5x 1

Dricken der Taste 3.09 m naher an die

N W

Maschine geflihrt. Y_NEIGUNG DISTANZ ¥-NE IGUNG
6. Die Y-Neigung ist 1.0 %. °h 3 09m 4.0%

7. Ein Laserstrahl wird als Referenz verwendet BX38

8. Die Distanz wird vertikal gemessen .

Beispiel Der Laser (blau) ist auf eine Neigung von 4,0 % in X-
Richtung und 1,0 % in Y-Richtung eingestellt.

1. Schalten Sie das Display ein.

2. Die Enter Taste < dricken. Sie 6ffnen jetzt das
Benutzermenu.

3. 2ACHS-NEIGUNG durch Driicken des Pfeil

rechts p auswahlen.

4. EIN durch Driicken des Pfeil nach oben a wahlen.
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5. Die Taste a driicken, um das MENU zu beenden.

6. Die gewunschte Y Neigung durch Driicken der Tasten oder auswahlen. (1.0%)
(& Positive Béschung, wenn der Aushub von der Maschine aus und nach rechts tiefer
wird.
7. Die Maschine drehen, sodass der Loffel in die X-Richtung zeigt.

Taste driicken.

8. Die Tasten a oder driicken, bis der gewlinschte Wert fir die X Neigung angezeigt
wird. (4.0%)
(& Positive Béschung, wenn der Aushub von der Maschine aus und in Richtung des
Loffels tiefer wird.

9. Durch Drucken der Taste oder [3 den Offset unter dem Laserstrahl anpassen, bis
der gewlinschte Wert angezeigt wird.
10. Bewegen Sie den Laser Sensor, so dass er den Laserstrahl empfangen kann.
Wenn auf der Anzeige

NEUE REFERENZ @. 0,00
DRUCKE L/S TASTE

steht, driicken Sie , um im 2ACHS-NEIGUNGs Modus mit dem Aushub zu beginnen.

11. iCON excavate iCP41 speichert die X Richtung. Die Einstellung der X Richtung muss also
nicht verandert werden, bis eine andere X Richtung bendtigt wird.




6.5

Beschreibung

System mit Baggersensor

Bei Systemen, die mit Baggersensoren arbeiten, muss am letzten Sensor in der CAN-Kette
immer ein CAN-Terminator (848397) angeschlossen sein.

Wird bei Verwendung eines Neigungsloffels der Neigungsloffel abgenommen, muss der
Abschlusswiderstand vom Neigungssensor zum Loffelsensor bewegt werden.

Durch die Verwendung eines MAD1404 DE4 auf DE4 Kabeladapters (848395) fir die Verbin-
dung zwischen Neigungssensor und Loffelsensor kann der Loffel leicht entfernt und der
Abschlusswiderstand angebracht werden.

Verbindung von Neigungs- und Loffelsensor durch einen MAD1404 DE4 auf DE4 Kabelad-
apter.
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MAD1404 DE4 auf DE4 Kabeladapter mit angebrachtem Abschlusswiderstand.




6.6 2D Benutzermenu Meniubaum

Benutzermenii Menii- |—— SETUP SYSTEM

baum

—— HOHENEINHEIT
—— WINKELEINHEIT
—— LAUTSTARKE
—— HELLIGKE|T
—— ALARMHOHE
—— RUCKANSICHT

|—— SETUP HOHE

—— SOLLHOHE MQDUS
—— TOTBAND GRUN
—— ALARMTIEFE

—— PIEPTON_GELB

—— TAGESHOHE

—— HOHENVORGABE
—— LASERMODUS

|-— SETUP LOFFEL

|—— KALIB.-ASSISTENT

|—— LOFFEL JUSTAGE

—— LOFFEL WAHLEN
—— LOFFEL LINKS/RECHTS
—— WERKZEUG

—— DOGBONE

—— SCHWENKEN AUSW.
—— TILTROTATOR

—— AUTO-SCHWENKEN
—— SCHAUFELLANGE
—— LOQFFEL WINKEL

—— LQFFEL FL. WINK
—— LOFFEL BREITE

—— TILT NULL |

—— BOHRER LANGE

—— LOFFEL NAME

iCON excavate iCP41, 2D Betriebsmodus

45



iCON excavate iCP41, 2D Betriebsmodus

46

| |— KONTROLLPUNKT
| |—— LOFFEL ANZEIGE

| |—— LOFFEL TOTBAND
I |— TILT TOTBAND
|—— 2ACHS-NEIGUNG

|

|—— MESSEN

|
|
|—— PROFIL

|
|
|—— SERVICE MENU*

*  Passwort-geschutztes Menu fur Support-Mitarbeiter.




6.7

Offnen des Benutzer-
menus

6.7.1

HOHENEINHEIT

WINKELEINHEIT

TON LAUTSTARKE

HELLIGKEIT

ALARMHOHE

2D Benutzermenu

Die ENTER Taste <« drlicken, um das Benutzermenul zu offnen.

Mit den links/rechts Pfeiltasten 4p eine Menloption auswahlen.
Die ENTER Taste < driicken, um das Untermenl zu 6ffnen.

Mit den rauf/runter Pfeiltasten ¢ kann ein Wert verandert werden.

SETUP SYSTEM

In dieser Menuoption werden die Distanz- und Hoheneinheiten der Messungen eingestellt.
Es kann zwischen Meter, Inch (Zoll) oder Feet (FuR) gewahlt werden.

In dieser Menuoption werden die Winkeleinheiten der Messungen gesetzt.
Es kann zwischen Prozent, Promille, Gon, Grad oder relativ gewahlt werden.

In dieser Menuoption wird die Lautstarke der akustischen Signale der Steuerungseinheit
iCON excavate iCP41 festgelegt.
Es kann zwischen aus, gering, normal und laut gewahlt werden.

In dieser Menuoption wird die Helligkeit des Displays bestimmt.
Der Wert Iasst sich von 0 bis 15 verstellen.

In dieser Menuoption wird festgelegt, wie hoch die Drehpunkte des Baggerarms gehen
dirfen. Der Wert ist die Distanz vom niedrigsten Drehpunkt.
Der Wert kann bestimmt und gespeichert werden, in dem der Loffel auf die gewlinschte

Alarm-Hohe angehoben und anschlieBend die Taste gedrickt wird.
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RUCKANSICHT Mit dieser Mentoption wird die Ansicht umgekehrt.
Es kann zwischen AUS und AN gewahlt werden.

(P[¢]

LOFFELO1

-0.00

OFFSET

(P[]

LOFFELO1

LANGSNE IGUNG

15.0%




6.7.2

SOLLHOHE MODUS

TOTBAND GRUN

ALARMTIEFE

PIEPTON GELB

TAGESHOHE

HOHENVORGABE

SETUP HOHE

In dieser Menuoption wird die Position des Totbands mittig, liber oder unter der einge-
stellten Neigung definiert.
Totband ist das Intervall, in dem das grine Licht blinkt.

In dieser Menloption wird festgelegt, wann die griine(n) Diode/Dioden in der Mitte der
Fernanzeige bzw. auf der Steuerungseinheit angehen.

Der Wert entspricht der Distanz, ab der die griinen Dioden leuchten, bis der rote Pfeil und
die rote Diode leuchten.

In dieser Menuoption wird festgelegt, wann die gelben Dioden in der Mitte der Fernanzeige
und auf der Steuerungseinheit angehen.

Der Wert entspricht der Distanz, ab der die gelben Dioden leuchten bis die griinen Dioden
leuchten.

In dieser MenUoption wird die akustische Warnung lber die Alarmtiefe (gelb) ein- oder
ausgeschaltet.

In dieser Menuoption wird die Bezugshohe durch Dricken der Taste festgelegt.

iCON excavate iCP41 kann die Loffelhohe Giber der Neigungsebene entweder vertikal oder
als Lotlinie zur definierten Ebene messen. In dieser Mentoption kann die gewtnschte
Hohenausgabe festgelegt werden.

Es kann zwischen NORMAL (Lotlinie) und VERTIKAL gewahlt werden.
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LASERMODUS In dieser Menuoption wird die Bezugsmethode definiert.
Es kann zwischen AUS und INTEGR. LASER gewahlt werden.
e Fir AUS wird die Methode im Abschnitt ,6.2 Einzelneigungs-Modus ohne Laser”
beschrieben.
e FUr INTEGR. LASER wird die Methode im Abschnitt ,,6.3 Einzelneigungs-Modus mit
Laser" beschrieben.




6.7.3 KALIBRIERUNGS-ASSISTENT

Loffelkalibrierung Bevor der Loffelsensor kalibriert werden kann, missen Informationen Gber Lange und Winkel
des Loffels im iCON excavate iCP41 System eingegeben werden.

Folgen Sie hierzu den Anweisungen:

1. Die Enter Taste < driicken. Sie 6ffnen jetzt das Benutzermend.
2. Wahlen Sie Setup Loffel und driicken Sie die Enter Taste <.

3. Wahlen Sie die Mentoption KALIBRIERUNGS-
ASSISTENT.

Mit den links/rechts Pfeiltasten 4P eine Meni
Option auswahlen.

4. Mit der Enter Taste €« die Menuoption
SCHAUFEL-ASSISTENT offnen.

[ P& ] LOFFELO1

. L e

KALIB.-ASSISTENT

DISTANZ X-NEIGUNG

Olm 0.0%

E=sc

SCHAUFEL-ASSIST.

Zum 3tart der Schaufelkalibrierung
rechte Pfeiltaste driicken
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5. Wahlen Sie den Loffel der kalibriert werden soll 0= Li
= SCHAUFEL AUSW.
Es kann zwischen 30 Loffeln gewahlt werden. Hunmer der zu kalibrierenden

6. Mit der rechten Pfeiltaste ) 6ffnen Sie die [ Wle] Lil
Meniioption WERKZEUG. WERKZEUG
Wahlen Sie das zu kalibrierende Werkzeug - Loffel Uerkzeugtyp ausudhlen.
oder Bohrer.

LOFFEL




7. Mit der rechten Pfeiltaste p die Menlioption
LOFFEL LINKS/RECHTS 6ffnen.

[ 1o B Li
LOFFEL LI./RE.

Platzierung des 3chaufelsensors
E%ﬁﬁghlen' Klappe nach links =

8. Wahlen Sie, ob der Loffel Sensor rechts oder links angebracht wird. #
Bei der Wahl auf den Sensordeckel schauen. Ist der Deckel nach links gedreht, LINKS

wahlen und umgekehrt.

Hinweis: wenn Sie die falsche Seite wahlen, werden der Loffel und die Graphik umge-

kehrt angezeigt.

9. Den rechten Pfeil p driicken, bis TILT WAHLEN angezeigt wird.

10. "NEIN" wahlen, wenn der Loffel kein Neigungs-
|offel ist. Sonst die gewlinschte Tilt-Einheit
wahlen. Jedem Lo6ffel kann eine von 5 Neigungs-
einheiten zugewiesen werden. Tilt-Einheiten
konnen mit mehreren Loffeln verwendet werden,
was bei Tilt-Verkupplung wichtig ist.

SCHWENKEN AUSW.

Nummer der zu kalibrierenden
Schwenkung auswdhlen.
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11. Die Rechts-Pfeiltaste p drlicken, bis TILTROTATOR angezeigt wird.
Hinweis: Diese Anzeige erscheint nur dann, wenn ein Tiltrotator-Sensor erkannt wird.

12.

13.

Wahlen Sie NEIN, falls TILTROTATOR deaktiviert
werden soll.

Hinweis: Nach jedem Ausschalten eines Steel-
wrist/SMP Tiltrotators muss der Tiltrotator
wenigstens um 360° gedreht werden, bevor er
wieder betriebsbereit ist.

Die Rechts-Pfeiltaste drlicken, bis ,AUTOM.
SCHWENKEN" angezeigt wird.

Um die automatische Maschinensteuerung fir
den Neigungsloffel ein- oder auszuschalten, den
Rauf- oder Runter-Pfeil driicken, um zwischen
+NEIN", ,JA" oder ,JA + DREHUNG" umzu-
schalten.

¢ NEIN: CoPilot ist ausgeschaltet.

¢ JA: Nur das Schwenken erfolgt im automati-
schen Modus, die Drehung kann manuell
verwendet werden.

¢ JA + DREHUNG: Der Rotator dreht zurtick auf
0°, die Schwenkung wird an die darunterliegende
Oberflache angepasst.

TILTROTATOR

Schaufeldrehung aktivieren?

E=sc

o
AUTO-SCHWENKEN

Automatische Schuenksteuerung
auswachlen




14. Die Rechts-Pfeiltaste drucken, um mit der Auswahl des Schnittstellentyps fort-

zufahren.

Wenn die Auswahl bei Schritt 13 NEIN war, kann mit Schritt 16. fortgefahren

werden.

15. Die Rauf- oder Runter-Pfeiltaste driicken, um den
Tiltrotator-Schnittstellentyp auszuwahlen, der fir
die Funktion AUTOM. SCHWENKEN verwendet
werden soll.

16. Die Rechts-Pfeiltaste ) driicken, bis LOFFEL
LANGE angezeigt wird.

AUTO-SCHWENKEN

Choosze tilt rotator interface type

MICROPROP

[ wle] —Li
SCHAUFELLANGE

Den Abstand vom Drehpunkt der
Schaufel am Stiel bis zur 3pitze
der Schaufel messen.

1.000m W. TILT1

iCON excavate iCP41, 2D Betriebsmodus

55



iCON excavate iCP41, 2D Betriebsmodus 56

17. Messen Sie die Distanz zwischen dem Drehpunkt
des Loffels und der Loffelkante.

{ 4
a) Loffellange

18. Driicken Sie die rauf/runter Pfeile ¢ so lange, bis die in Schritt 17. gemessene Distanz

zwischen Drehpunkt und Loffelkante (LOFFEL LANGE) angezeigt wird.

19. Den rechten Pfeil p driicken, bis LOFFEL WINKEL
angezeigt wird.

(@l T
Die Schaufel &ffnen bzw.
schlieBen, sodass die
Schaufelspitze vertikal auf den
Drehpunkt der Schaufel
ausgerichtet ist. Dann [0.001]1
driicken .

F:-85.51° (0.00°)




20. Stellen Sie den Baggerloffel so auf, dass die Linie
zwischen dem Drehpunkt und der Loffelkante lotrecht
ist. Um sicherzustellen, dass die Linie im Lot ist,
empfehlen wir eine Wasserwaage zur Hilfe zu
nehmen. Bei Windstille kann auch ein Lot an den
Drehpunkt gehangt werden. Dann den Loffel
bewegen, bis die Kante den Faden bertihrt.

a) Loffelwinkel

21. Die Taste driicken, wenn der Loffel in der in Schritt 20. beschriebenen Position ist.

22. Den rechten Pfeil p driicken, bis [ nle N Li
LOFFEL FL. WINK angezeigt wird. LOFFEL FL. WINK

Die Schaufel offnen bzw,
schlieflen, sodass sich dle
Unterseite der Schaufel in

Il horizontaler Stellung bef indet.
Dann [0.00] driicken.

F:6.52% (0.00°)
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23. Bringen Sie den Baggerloffel in eine Position, in der der
Loffel verwendet werden kann um die Oberflache zu
ebnen.

(Dieser Teil der Kalibrierung definiert, wie die Bewe-
gungen des Loffels auf der Steuerungseinheit angezeigt
werden. Die hier gesetzte Loffelposition entspricht der
mittleren Diode der Loffelwinkel-Anzeige an der Steue-
rungseinheit. Siehe Abschnitt LED Anzeige im Kapitel
System Ubersicht.)

a) Loffelflachwinkel

24. Die Taste driicken, wenn der Loffel in der in Schritt 22. beschriebenen Position ist.

(& Es kann auch ein umgedrehter Loffel angebracht werden.
Kalibrieren sie den umgedrehten Loffel wie einen Normalen. Die Displaygrafik zeigt
den umgedrehten Loffel an.

[ P[¢] LGFFELOL [p[¢] LOFFELO1

-0.00

OFFSET

DISTANZ LANGSNEIGUNG

-0.00 _0.0%

Q—=set Prof . -set Prof .

DISTANZ LANGSNE IGUNG

-0.00 _0.0%

"Normale" Loffel Ansicht ~Umgedrehte" Loffelansicht



25. Den rechten Pfeil p driicken, bis LOFFEL BREITE [fRS— Lii
angezeigt wird. LOFFEL BREITE

Die Breite der Schaufelschneide
nessen.

26. LOFFEL BREITE [ ]
Die Loffelbreite messen und die Rauf-/Runter-
Pfeiltasten ¢ driicken, bis die Breite angezeigt wird. 1 \
Der Léffelsensor ist nun kalibriert. — s
< 3 >

a) LOFFEL BREITE
27. Den rechten Pfeil p driicken, bis TILT NULL angezeigt wird.
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28. TILT NULL [ WT] Lil
Drlicken Sie zum Kalibrieren des Neigungsloffels TILT NULL

L .- s Ri?IScﬂnelikaliRrieEuEgthgi
die Taste flr schnelle Kalibrierung. Nullschuenkung durch Betatigung
Folgen Sie den Bildschirmanweisungen. | Mach Abschluss der Kalibrierung.
werden Sie wieder hierher

zuriickgeleitet.

29. Den rechten Pfeil ) driicken, bis BOHRER LANGE angezeigt wird.

Diese Menuoption wird nur verwendet, wenn ein Bohrer an der Maschine angebracht ist.
Wenn kein Bohrer verwendet wird, sollte die Bohrerlange = 0,000 sein.

30. Messen Sie die Bohrer Lange vom Drehgelenk zur
Bohrerspitze und driicken Sie die rauf/runter
Pfeile ¢ bis die richtige Lange angezeigt wird.
Der Bohrer ist nun kalibriert.

. a) BOHRER LANGE
31. Den rechten Pfeil p driicken, bis DOG BONE L4 angezeigt wird.



32. DOG BONE L4
Dieses Unterment wird nur verwendet, wenn der Loffel-
sensor am ,,Dog Bone" angebracht ist.

33. Den rechten Pfeil ) driicken, bis LOFFEL NAME angezeigt wird.

34. LOFFEL NAME
Dieses Untermend wird verwendet, um mehrere Loffel nach ihrer Kalibrierung zu
benennen. Wird @ als erstes Zeichen gewahlt, generiert iCON excavate iCP41 automa-
tisch die Namen LOFFEL 1, LOFFEL 2 usw. entsprechend der Anzahl im System kali-
brierter Loffel.
Durch Driicken der links/rechts-Pfeile 4p kann die Position des Cursors verdndert
werden.

Durch Drlicken der rauf/runter-Pfeile ¢ kann der Buchstabe verandert werden.

35. Die a Taste dreimal driicken, um das Meni zu beenden.
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KONTROLLPUNKT

LOFFEL ANZEIGE
LOFFEL TOTBAND
TILT TOTBAND

Hier wird der Bezugspunkt des Loffels gewahlt, der fir

Hohenmessungen verwendet wird.

Es gibt 5 Auswahlmoglichkeiten:

e MITTE, LINKS oder RECHTS - Seite des Loffels als Refe-
renzpunkt.
Der gewahlte Bezugspunkt wird griin angezeigt.

Es gibt 2 weitere Optionen, bei denen der Bezugspunkt auto-

matisch wechselt:

e NACHSTER: der Loffelpunkt, der am nachsten an der
Oberflache ist, oder

e KLEINSTER: der Loffelpunkt, der am tiefsten ist, unab-

hangig von der Ebene. a) NACHSTER b) KLEINSTER
Der gewahlte Bezugspunkt wird blau angezeigt.

Aktiviert oder deaktiviert die Loffel- und Tiltwinkel-Anzeigen.

Legt die Empfindlichkeit der Loffelwinkel-Anzeige fest.

Setzt die Empfindlichkeit der Tiltwinkel-Anzeige. Hierdurch wird die Reaktionsgeschwindig-
keit der Tilt-LED-Anzeige definiert. 0.5% entspricht einer Genauigkeit von £ 2 cm bei einem
Loffel von 1 m.




6.7.4

Beschreibung

CoPilot

Das CoPilot-System fur Tiltrotatoren dient dazu, den Bediener beim Beibehalten des
korrekten Schwenkwinkels fir Aushubarbeiten zu untersttitzen. Das CoPilot-System funktio-
niert nur bis zu einem Drehwinkel von £45° in Bezug auf 0°.

Um den CoPilot zu aktivieren, muss die zugewiesene Autotaste zum Aktivieren des automa-
tischen Modus gedrlickt gehalten werden.

Fur den CoPilot stehen drei verschiedene Einstellungen zur Verfligung:

AUTO-SCHWENKEN

¢ NEIN: CoPilot ist ausgeschaltet

¢ JA: Nur das Schwenken erfolgt im automatischen Modus, die Drehung kann manuell
verwendet werden

¢ JA + DREHUNG: Der Rotator dreht zurlick auf 0°, die Schwenkung wird an die darunter-
liegende Oberflache angepasst.

Die Einstellung kann im Benutzermeni gedandert werden:

. Benutzermeni offnen.

. SETUP LOFFEL auswahlen.

. LOFFEL JUSTAGE auswahlen.

. Die rechte Pfeiltaste driicken, bis AUTO-SCHWENKEN angezeigt wird.
. Mit den Rauf-/Runter-Pfeiltasten den Wert andern.

U N WNH-
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CoPilot TILT TOTBAND

6.7.5

Beschreibung

Das TILT TOTBAND kann so eingestellt werden, dass AUTO-SCHWENKEN die Justierung
einstellt, wenn sich der Loffel innerhalb des Totbands befindet.

Wenn sich die Schnittkante des Loffels auBerhalb des Fensters fiir TILT TOTBAND befindet,
setzt die Justierung des Schwenkwinkels wieder ein.

Die Einstellung kann im Benutzermeni geandert werden:
1. Benutzermenu offnen.
2. SETUP LOFFEL auswahlen.
3. LOFFEL JUSTAGE auswahlen.
4. Die rechte Pfeiltaste drticken, bis TILT TOTBAND angezeigt wird.
5. Mit den Rauf-/Runter-Pfeiltasten den Wert andern.

2ACHS-NEIGUNG

Schaltet den Doppelneigungs-Modus des iCON excavate iCP41 ein oder aus. Der Doppelnei-
gungs-Modus wird im Abschnitt ,,6.4 Doppelneigungsmodus" beschrieben.




6.7.6 MESSEN

Beschreibung In dieser Menuoption konnen Sie von iCON excavate iCP41 Gefalle, Hohe und Lange in Rela-
tion zu 2 Bezugspunkten berechnen lassen.
Es kann gewahlt werden, welcher der Werte in der oberen Anzeige dargestellt werden soll.
Driicken Sie die rauf/runter Pfeile & um den Wert zu wahlen.

Diesem Ablauf folgen, um iCON excavate iCP41 Neigungen, Hohe und Lange berechnen zu
lassen:

1. Die Loffelspitze auf den ersten Referenzpunkt aufsetzen.

2. Drlicken Sie die Taste , um den ersten Bezugspunkt zu speichern.
3. Die Loffelspitze auf den zweiten Referenzpunkt aufsetzen.

Der obere blaue Kasten zeigt Neigung, Hohe oder Lange entsprechend der getroffenen
Auswahl an.

Um mit dem berechneten Wert fir Gefalle, Hohe und Lange weiter zu arbeiten, driicken Sie

die Taste , um den zweiten Bezugspunkt zu speichern.

Nach Speicherung des zweiten Referenzpunktes verlasst die Stuereinheit iCON
excavate iCP41 automatisch das Benutzermenu und kehrt zurtick zum Arbeitsmodus.
In diesem MenU gibt es kein Timeout.
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6.7.7 PROFIL

Allgemeine Informa- Mit Profilen konnen bereits durchgefiihrte Jobs kopiert/gespeichert werden oder verschie-
tionen dene Distanzen mit passenden Gefallen vordefiniert werden.
Nach Definition der Distanzen oder Kopieren eines Jobs kann der Job in einem Stlick
gegraben werden.

& Im Modus Profile kann nur mit einer Neigung gearbeitet werden und Laser kann nicht als
Bezugslinie verwendet werden. Stellen Sie vor Beginn sicher, dass der 2ACHS-NEIGUNG
(Doppelneigungs- )Modus ausgeschaltet ist.

Kopieren/Speichern 1. Steuerungseinheit iCON excavate iCP41 einschalten.
eines bestehenden 2. Die ENTER Taste <« drticken, um das Benutzermend zu offnen.
Jobs 3. Die Mentioption PROFILE mit den rechts/links Pfeilen 4p auswahlen.
4. Im Men( PROFILE kann mit den rauf/runter [$[ETF 1] LGFFELO1
Pfeilen ¢ eine Profilnummer ausgewahlt werden. \ '9-00
Ein kleines Symbol zeigt an, welches Profil aktiv

Profilnummer O bedeutet, dass die Steuereinheit 1
iCON excavate iCP41 nicht im Profilmodus ist.
Profilnummer 11 ist ein Demoprofil und kann

nicht verandert werden. DISTHE LA RS RIGNE

0,00  0.0%

Esc

ist, 2.6. . PROFIL f




5.

O 00 N O

10.
11.

12.
13.

Nach Auswahl einer Profilnummer von 1 - 10
driicken Sie die Enter Taste <, um das gewahlte
Profil zu aktivieren.

. Den Loffel am entferntesten Punkt des zu kopierenden/speichernden Profils aufsetzen.

. Die Taste dricken, um diesen Punkt als ersten Punkt des Profils zu speichern.
. Den Loffel auf den am zweitweitesten entfernten Profilpunkt aufsetzen.

. Die Taste driicken, um diesen Punkt als zweiten Punkt zu speichern. Neigung und

Distanz zwischen den Punkten werden angezeigt.
Den Loffel auf den am drittweitesten entfernten Profilpunkt aufsetzen.

Die Taste driicken, um diesen Punkt als dritten Punkt zu speichern. Neigung und

Distanz zwischen den Punkten werden angezeigt.
Den Loffel auf den am viertweitesten entfernten Profilpunkt aufsetzen.

Die Taste driicken, um diesen Punkt als vierten Punkt zu speichern. Neigung und

Distanz zwischen den Punkten werden angezeigt. Mit dieser Schrittfolge fortfahren, bis
alle Profilpunkte gespeichert wurden. Es kénnen bis zu 10 Punkte in einem Profil gespei-
chert werden.
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Die Taste zeigt eine grafische Darstellung des i

Profils an.

14. Die ENTER Taste <« zweimal drucken, um das
Profil zu speichern und zu beenden.

FEO1

OFFSET

. 0.00

LANGSNE IGUNG

-0.0%

Die grline Linie zeigt den 0-Punkt, den entferntesten Punkt des Profils, an.




Der 0-Punkt kann folgendermaBen verschoben
werden:

Das Profil 6ffnen. Mit den rauf/runter Pfeilen ¢ den
roten Balken zum neuen 0-Punkt navigieren. Die Taste

[3 driicken (SETZE 0).

¢ Die griine Flache ist Teil des Profils und der Loffel
arbeitet gerade in diesem Bereich.

¢ Die blaue Flache ist Teil des Profils, aber der
Loffel arbeitet gerade nicht in diesem Bereich.

¢ Die rote Flache zeigt den Bereich der NICHT Teil
des Profils ist.

Vom Hauptmenu kénnen mit der a Taste die

Einstellungen des gewahlten Profils geandert
werden.

FEO1

OFFSET

0.00

LANGSNETGUNG

-0.0%
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Einrichten/Verandern
eines Profils liber
Eingabe der Lange und
der Neigung

1. Steuerungseinheit iCON excavate iCP41 einschalten.
2. Die ENTER Taste < drlicken, um das Benutzermenu zu 6ffnen.

3. Die Mentioption PROFILE mit den rechts/links Pfeilen 4p auswahlen.

4. Im Menl PROFILE kann mit den rauf/runter

Pfeilen ¢ eine Profilnummer ausgewahlt werden.

Ein kleines Symbol zeigt an, welches Profil aktiv

ist, z.B. (-

Profilnummer O bedeutet, dass die Steuereinheit
iICON excavate iCP41 nicht im Profilmodus ist.
Profilnummer 11 ist ein Demoprofil und kann
nicht verandert werden.

5. Nach Auswahl einer Profilnummer von 1 - 10
driicken Sie die Enter Taste <, um das gewahlte
Profil zu aktivieren.

6. Die rechte Pfeiltaste p driicken, um das gewahlte Profil einzurichten/zu verdndern.

LANGSHETGUNG]

0:0%




7. Die Tasten oder E] drliicken, um die Lange
des ersten Profilelements einzugeben.

8. Die Tasten a oder dricken, um die Neigung
des ersten Profilelements einzugeben.

WO U] W[ T TN =

[u s

o

9. Mit der runter Pfeiltaste w kommen Sie zum nachsten Profilabschnitt.
10. Die Tasten oder E] drlcken, um die Lange des nachsten Profilelements einzu-

geben.
11. Die Tasten oder drucken, um die Neigung des nachsten Profilelements einzu-
geben.

Lange und Neigung zwischen den Punkten werden angezeigt.
Schritte 10. und 11. wiederholen, bis alle Profilelemente eingegeben sind.
Es konnen bis zu 10 Elemente in einem Profil gespeichert werden.
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6.7.8

Beschreibung

6.7.9

Beschreibung

6.7.10

Beschreibung

Durch Driicken der linken Pfeiltaste 4 und anschlie- i

Bend der Taste , wird das Profil grafisch darge-
stellt.

12. Die ENTER Taste <« zweimal drticken, um das Profil zu speichern und zu beenden.

KABELFINDER

Die Einstellungen flir KABELFINDER entnehmen Sie bitte der Cable Detection EZIDIG
Gebrauchsanweisung.

MSS406-DAMPFUNG

Mit dieser Einstellung kann die Empfindlichkeit des MSS406-Sensors verringert werden,
sodass der Loffel auf dem Bildschirm weniger hipft, wenn dies gewtinscht ist.
Nach oben oder unten scrollen, um ,NIEDRIG", , MITTEL" oder ,,HOCH" auszuwahlen.

SERVICE MENU

Passwortgeschitztes MenU flr Support-Mitarbeiter.




6.8 Umgedrehter Loffel

Beschreibung Es kann auch ein umgedrehter Loffel angebracht werden.

Kalibrieren sie den umgedrehten Loffel wie einen Standardloffel. Die Displaygrafik zeigt den
umgedrehten Loffel an.

"Normale" Loffel Ansicht ~Umgedrehte"” Loffelansicht
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6.9

Allgemein

Schnellwahl erstellen

Schnellwahlmenii

Das Schnellwahlmeni erlaubt es dem Benutzer zwischen 10 verschiedenen Einstellungen zu
wechseln.

Jede Einstellung beinhaltet Werte fur: Offset, Neigung in X Richtung, Kipp-Neigung, Datums-
hohe, X Richtung und gewahlter Loffel.

1. Steuerungseinheit iCON excavate iCP41 einschalten.
2. Taste ﬂ driicken, um Schnellwahlmeni zu offnen.

3. Wahlen Sie Uber die rauf/runter Pfeiltasten ¢ die gewtinschte Schnellwahl-Nummer.

. _ ) TIEFE X-MEIGQUER TAGESHRI-X LOFFEL
Der griine Balken zeigt an, welche Schnellwahl bei

Rickkehr zum Arbeitsmodus aktiv wird. 0.00-23.7% @.%2 0. LOFFELO1
0.00 0.0x @i 0.00 & LOFFELO1

0.00] 0.0x @i 0.00 & LOFFELO1

0.00] 0.0 @iz 0.00 & LOFFELO1

0.00] 0.0x @ 0.00 & LOFFELO1

0.00 0.0z @ 0.00 & LOFFELO1

0.00 0.0x @z 0.00 @ LOFFELO1

0.00] 0.0x @i 0.00 & LOFFELO1

0 0.00 0.0% @ 0.00 @ LOFFELO1

4. Driicken Sie die ENTER Taste <, um fur die gewahlten Schnellwahl Werte einzugeben.
Sie kehren zum Arbeitsmodus zurtck.

5. Die Werte uber die normalen Tasten fir Offset, Neigung, Loffel, etc. eingeben. Sie
werden als Schnellwahl gespeichert und Sie konnen mit dem Aushub beginnen.




Schnellwahl wechseln 1. Taste drucken, um Schnellwahl zu 6ffnen. Sie sehen einen griinen und einen roten

Balken.

2. Der rote Balken zeigt die Einstellungen an, die aktiv waren, bevor Schnellwahl gedffnet
wurde.

3. Der gruine Balken zeigt die Einstellungen an, die bei Verlassen der Schnellwahl und Rick-
kehr zur Arbeitsmethode durch Driicken der Taste aktiv werden.
4. Zur Auswabhl einer Schnellwahl bewegen Sie den griinen Balken mit den rauf/runter Pfeil-

-
tasten —2
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6.10
6.10.1

Beschreibung

Besondere Arbeitsbedingungen

Neigungssensor

Unter besonderen Bedingungen kann es vorkommen, dass die Option Kipp-Neigung die
Messung/Hohe nicht richtig ausgibt. Dies duBert sich iber die im oberen, roten Display ange-
zeigte Hohe. Der Wert "springt" dann. Dies kann wahrend der Grabung passieren - bitte
beachten Sie den Fehler nicht und arbeiten weiter. Das System wird sich selbst korrigieren
und die richtige Hohe anzeigen.

Dieses Verhalten tritt vor allem dann auf, wenn der Delta Winkel des Loffels vertikal £5°, wie
in der Graphik unten dargestellt, ist.




Losung e Die Maschine naher an das Profil stellen, so dass der Loffel nicht vollstandig ge6ffnet
werden muss, oder
¢ Die Maschine an die Oberkante des Profils stellen und von unten nach oben arbeiten.
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6.10.2

Beschreibung des
Arbeitsfensters

Bohrer verwenden

Die Spitze des Bohrers wird als Kreis angezeigt und
in griin (0-5 cm) oder rot (+5 cm) dargestellt.
Der obere Punkt des Bohrers wird als Ring ange-
zeigt und in blau (0-5 cm) oder orange (+5 cm)
dargestellt.

Der innere Teil des Fadenkreuzes ist markiert,
wenn sich die Spitze und der obere Teil des
Bohrers innerhalb der definierten Toleranz
befinden.

Die X und Y Top Werte zeigen an, wie weit die
Spitze von Null entfernt ist.

Die X und Y Werte zeigen den Abstand zur Mitte.
In der oberen rechten Ecke wird die Hohe tUber Null
angegeben.

Unten rechts zeigen die groBen X und Y Werte um
wie viel der Bohrer vom ersten Loch weg bewegt
wurde.

Wenn Sie den Bohrer um 2 m in X-Richtung
bewegen und ein neues Loch bohren wollen,
plazieren Sie den Bohrer 2-3 ¢cm Uber dem Boden
und drlicken Sie die F3 Taste (zentrieren).

Der Kreis und der Ring liegen jetzt Ubereinander.
Beginnen Sie mit dem Bohren.

X-dir

Center

0.00

X-dir

Center

0.02




Wie funktioniert der Zur Verwendung eines Bohrers am Bagger folgen Sie diesen Schritten:

Bohrer? 1. Setzen Sie den Bohrer auf den ersten Bohrpunkt
auf. X top
2. Driicken Sie die Taste X-dir und setzen Sie die . Ay 0.00
Richtung. (Wahlen Sie die 1 oder 2-Punkte Option T

/

mit den Pfeiltasten und driicken Sie Enter.)

3. Wenn der Bohrer und die Richtung plaziert und
gesetzt sind, driicken Sie die Taste 0.00.

4. Fangen Sie mit dem Bohren an.

¥ top
=0 . 00n

/ot X2 0.00M
" Y:-0.00m

H-dir Center

(& Fur die nachste Bohrung bewegen sie den oberen Teil des Baggers (nicht die Ketten)
und verwenden Sie X und Y zur Positionierung tiber dem nachsten Bohrloch. Sobald
der Bohrer richtig plaziert ist, driicken Sie F3 Zentrieren und fangen mit dem Bohren
an.

(& Die Xund Y Richtungen kénnen durch in der Nahe gelegene eisenhaltige Gegenstdnde
beeinflusst werden.
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Beispiel:

Sie wollen 4 Locher bohren: a, b, ¢, d.

Loch b liegt 1 m entlang der X-Achse von Loch a.

Loch c liegt 1 m entlang der X-Achse und 1 m entlang der Y-Achse von Loch a.

Loch d liegt 1 m entlang der Y-Achse von Loch a.

(')

b® ®c
a@ ®d

@

1 E

CL

_u-l-.-.-.-.J..lll..III
;  — @
S—
i

< — -
- a :
88

0 lllIIIII

. X: 0.00 X:1.00
Y: 0.00 Y: 0.00




=

N

00N

12.
13.

. Positionieren Sie den Bohrer Uber Loch a.
. Driicken Sie die Taste X-dir und setzen Sie die

Richtung. (Wahlen Sie die 1 oder 2-Punkte Option
mit den Pfeiltasten und drlicken Sie Enter.)

. Wenn der Bohrer und die Richtung plaziert und

gesetzt sind, drlicken Sie die Taste 0.00.

. Fangen Sie mit dem Bohren an.
. Bewegen Sie den Bohrer ohne die Maschinen-

ketten zu bewegen, bis angezeigt wird X: 1.00 m
und Y: 0.00m.

. Driicken Sie F3 Zentrieren.
. Fangen Sie mit dem Bohren an.
. Bewegen Sie den Bohrer ohne die Maschinen-

ketten zu bewegen, bis angezeigt wird X: 1.00 m
Y:1.00 m.

. Driicken Sie F3 Zentrieren.
10.
11.

Fangen Sie mit dem Bohren an.

Bewegen Sie den Bohrer ohne die Maschinen-
ketten zu bewegen, bis angezeigt wird X: 0.00 m
Y: 1.00 m.

Druicken Sie F3 Zentrieren.

Fangen Sie mit dem Bohren an.
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6.11 Diagnose Dialog

Beschreibung In diesem Diagnose Dialog kdnnen Sensorstatus und Fehlermeldungen abgerufen werden.
Bei Kabelbruch oder Sensorausfall ist es einfach, das Problem zu orten.

Zum Offnen des Dialogs die links/rechts Pfeiltasten 4 gleichzeitig driicken.

Bglsplel Diagnose SENSOR URLUE UERSION ENAB STAT Im D|agnosed|§Iog vverc_jen detaillierte
Dialog System-Statusinformationen dargestellt.
ROLL -0.05 R310n200 YES ON
PITCH Z.20 R510nZ200 YES OH Die letzten zwei Spalten sind die wichtig-
BOOM1 45.91 XIS1 202 YES ON sten: ENAB und STAT.
BOOMZ 0.00 NO  OFF . . .
STICK 2 77 XIS1L203 YES ON Hier werden Abweichungen angezeigt.
BUCKET = -131.48 IS3 3.01 YES ON
TILT t -0.16 I5Z 3.01 YES ON
XIS1LASER 0x00 OFF
RS10 FLUX £210.78 RS10A200 YES ON
EXTENSION 0.00 NO  OFF
CABLE DET. 0 NO  OFF
¥C16 v2.4.0

e ENAB zeigt die fur den Sensor im Menu gewahlte Einstellung an.
Ist der Sensor aktiviert, wird YES angezeigt.

e STAT zeigt an, ob der Sensor funktioniert.
Bei ON funktioniert der Sensor einwandfrei. OFF deutet auf einen Sensorfehler oder eine
fehlerhafte Kabelverbindung - von der Kabine zum Loffel - des vorherigen Sensors hin.

e * zejgt, dass der Loffel Sensor kalibriert werden muss. Nehmen Sie mit Ihrem Handler
Kontakt auf.

e I zeigt, dass der Neigungssensor fehlerhaft ist. Nehmen Sie mit lhrem Handler Kontakt
auf.




3D Betriebsmodus

7.1 3D-Steuerungseinheit
Steuerungseinheit Displaybeschreibung
h
i
Y+ X+ H
— J
¢ Y- < k
d 75 +
e Elevation: 33.&00 ,AL |
f \ m
: HEEE BMEA n

icP41.007

a) Tatsachliche Loffel-Querneigung und Modell-Neigung. Symbol links zeigt die Neigungsrichtung
an.

b) ABTRAG/AUFTRAG-Wert fiir linke Loffelschneide. Hintergrund ist blau flir AUFTRAG, griin wenn
innerhalb der Toleranz und rot flr ABTRAG.

c) Zoom Tasten, Touchscreen zur Ansicht der Tasten.

d) Referenzpunkt des Loffels, mit links/rechts-Pfeiltasten auf der Navigationstaste wechseln.

e) Wechseln zwischen 2D/3D in der Draufsicht.

f) Stationierung des Referenzpunktes auf der Achse.

g) Abstand des Referenzpunktes zur Achse.

h) Abstand zur Bezugslinie. Linienabschnitt ist abhangig von der aktiven Referenz.

i) ABTRAG/AUFTRAG-Wert flr rechte Loffelschneide. Hintergrund ist blau fir AUFTRAG, grun
wenn innerhalb der Toleranz und rot fiir ABTRAG.
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j)  Bezugslinie, im Querschnitt als gestrichelte blaue Linie dargestellt.

k) Mittellline (Achse), im Querschnitt als schwarz-weiRe Linie dargestellt.

[) Hohe des Loffel-Referenzpunktes.

m) GPS-Status, rechts:
¢ (CQ (Koordinatenqualitat) fir PowerBox, iCON gps 60 und iCON gps 80
e DOP fur andere Empfanger

n) Hohe des Referenzmodell in Loffel-Referenzpunktposition.

Beschreibung der Tasten

Symbol

Beschreibung

)

Diese Tasten verschieben das Referenzmodell nach oben/unten.
Ein Tastendruck entspricht 1 cm.

Offnet das interne Bagger System im Loffelauswahl Mend.

5

Offnet ein Anzeigefenster fir das interne Bagger-System. In diesem Modus ist
es nicht moglich, die Bagger-Systemeinstellungen zu verandern. Die Taste
nochmals driicken, um das Fenster zu schlieBen.

Offnet das interne Bagger-System. Das System ist immer noch im 3D-Modus
(GPS). Die Bagger-Systemeinstellungen konnen verandert werden.

S =
(=

Navigationstaste. Zur Steuerung der Menus.
Links/Rechts-Pfeiltasten driicken, um den Loffel-Referenzpunkt zu verandern.

Bezeichnungen in dieser Gebrauchsanweisung:
e «: Eingabetaste

o 4): Links/Rechts-Pfeiltasten
4 : Rauf/Runter-Pfeiltasten

. @: Escape-Taste




7.2 Punktspeicherung

Kiel!

Punktspeicherung 1. Extras drlicken. & AUFTRAG e
2. Punktspeicher.-Einstellungen auswahlen. 2.240m

odell konfigurierevn
unkispeicher.-Einstellungen

e |Halte Neigung Optionen
Vert. Offset

3. Die Koordinatendatei auswahlen, in der die . Punkispeicher.-Einstellungen (1/2) il |
gemessenen Punkte .gespeichert werden sollen. Kmrd_dm_% NE
4. Einen Punktname eingeben. Punkthummern e a—
inkrementieren nach jeder Punktspeicherung 4 Messungen mitteln
automatisch um eins. 31 Im Arbeitshbildschirm anzeigen
5. Messen driicken, um den Loffel-Referenzpunkt
zZu spe|c.hlern. Dle.F"arbe. d|.eser Taste entsprlcht . ord: 6567535.411 %Sﬁesse
der Positionsqualitat. Sie ist griin, wenn die Posi- N e - angel] - fundel]

tionsqualitat gut ist und rot, wenn die Qualitat
niedrig ist. Im letzten Fall kann die Funktion nicht
verwendet werden.

6. Zeige im Arbeitsmodus aktivieren, wenn die
Messen Taste direkt im Arbeitsmodus verwendet
werden soll.

[E]1 Diese Taste 6ffnet die gewahlte Koordinatendatei als Hilfsmodell in der Draufsicht.
Gemessene Punkte erscheinen in der Draufsicht.
Driicken, um eine neue Koordinatendatei anzulegen.

iCON excavate iCP41, 3D Betriebsmodus 85



iCON excavate iCP41, 3D Betriebsmodus 86

7.3 Autoprotokollierung
Autoprotokollierung 1. Um die Autoprotokollierung verwenden zu kénnen, muss sich das Gerat im Arbeitsmodus
verwenden befinden und die Position muss bestimmt sein.

1. Extras drilicken. & AUFTRAG 3zl -1.0%

2. Punktspeicher.-Einstellungen auswahlen. 9240 m

Modell konfiguriere
Punkispeicher.-Einstellungen
Systemanzeige
Bezugslinienoptionen

Halte Neigung Optionen

STA:14,463m

ansicnt o|Vert. Offset

3. Die zweite Seite (2/2) durch Dricken des nach X | . Punktspeicher.-Einstellungen (1/2)

rechts weisenden Pfeils am oberen Bildschirm- (=] [=]
Koord.datei:[T-SiteRoad.geo= | [\ ] [N] [H]

rand aufrufen. )
Punktname: [[8E |
4 Messungen mitteln
¥ Im Arbeitsbildschirm anzeigen

Messen -

147371




Im Autoprotokollierungsmenu kdnnen verschiedene Optionen ausgewahlt werden. Je
nachdem, wie die Autoprotokollierung genutzt werden soll, missen verschiedene Optionen

eingestellt werden.
Im Folgenden werden die Optionen, die fir die Autoprotokollierung eingestellt werden

konnen, beschrieben:
[ x [ & Auto Logging Optionen (2/2 =
[=][=]
Messen[Manuell &
Punktdateiflogcsv  © ] Hinzuflgen
Punktprefixfpg ]

4 Punkte in Draufsicht zeigen

Optionen der Autopro-
tokollierung

4 Speichere in Auto
4 externe Kndpfe verwenden

O O [
Left Center Right Ref

Optionen, die in der Autoprotokollierung
eingestellt werden konnen
Messen nach
1. Gewlnschte Option aus den vier Optionen der Auswahlliste auswahlen.
¢ Distanz - Punkt(e) werden nach Distanz protokolliert

e Manuell

e Keine
¢ Zeit - Punkt(e) werden nach Zeitintervall protokolliert

Punktedatei
1. Durch Betatigen der Taste Hinzufiigen eine neue Punktedatei erstellen oder

2. eine bereits bestehende Datei aus der Auswahlliste auswahlen.
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Punkteprafix

1. Prafix der zu protokollierenden Punkte eingeben. Das Prafix wird beim Offnen der Datei
angezeigt.

Punkte in Draufsicht anzeigen
1. Das Kontrollkastchen markieren, wenn die protokollierten Punkte in der Draufsicht
angezeigt werden sollen.

In Auto aufzeichnen
1. Das Kontrollkastchen markieren, wenn die Protokollierung starten soll, sobald Auto akti-
viert wird.
(nur Dozer / Grader)

Externe Tasten verwenden
1. Das Kontrollkastchen markieren, wenn externe Tasten verwendet werden sollen.

¢ Mit der externen Nulltaste konnen Einzelpunkte im manuellen Modus protokolliert
werden. Zur Protokollierung eines Einzelpunkts kann auch das Symbol auf dem Bild-
schirm angetippt werden.

¢ Bei der Auswahl von Distanz oder Zeit kann die Autoprotokollierung auch durch
einmaliges Drucken der externen Nulltaste aktiviert bzw. deaktiviert werden. Zur Akti-
vierung/Deaktivierung der Autoprotokollierung kann auch direkt auf das Symbol auf
dem Bildschirm getippt werden.

¢ AuBerdem ist es moglich, zwei andere externe Betatigungselemente, Taster oder
Schalter, zu verwenden (das Installationshandbuch enthdlt Angaben zur Installation
externer Tasten).

Messpunkte
1. Auswahlen, wie Punkte gemessen werden sollen.
e Links



Einstellungsbeispiele

e Mitte
e Rechts
¢ Alle oben genannten

¢ Ref. (Referenzpunkt auf Schaufel) - kann nicht in Kombination verwendet werden

Die folgenden Abbildungen zeigen beispielhaft, wie die Autoprotokollierung eingerichtet

werden kann:

. Aktuell: 0.0%
> Ziel: 0.0%

4 AUFTRAG

AUFTRAG.g

0,711 m 0,711 m

Offset: 33,711 m
Hohe: 33,000 m

Dist. Axe: - Planum: 33,711 m Fix001 i

STA:-
Ansicht O ||Extras 0 |4 -- Ausgang

Manueller Modus Referenzpunkt in der
Mitte

Distanzmodus Referenzpunkt in der Mitte

2 Aktuell: 0.0%
> Ziel:0.0% AUFTRAG'.

0,711 m

4 AUFTRAG

0,711 m

Offset: 33,711 m
Hohe: 33,000 m

Dist. Axe: - Planum: 33,711 m Fix001 i

An.sicht O |[Extras O RYNZAVAl  Ausgang

Kombination von Links und Rechts
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. Aktuell: 0.0%
> Ziel: 0.0%

AUFTRAG
® o7 im

AUFTRAG
0711m ™

Offset: 33,711 m
Hohe: 33,000 m

STA:- Dist. Axe: - Planum: 33711 m Fix 0,01 i
Ansicht O ||Extras O Ausgang

Distanzmodus Referenzpunkt in der Mitte -
Autoprotokollierung AUS

Zeitmodus Referenzpunkt in der Mitte

2 Aktuell: 0.0%
= AUFTRAG > Ziel:0.0%

AUFTRAG
0,711 m L

0,711 m

Offset: 33,711 m
Hohe: 33,000 m

s (W]
Ansicht O ||Extras O O Ausgang

Dist. Axe: - Planum: 33,711 m Fix001

Zeitmodus Referenzpunkt in der Mitte -
Autoprotokollierung AUS

Modus Kein

AUFTRAG
0711m ™

AUFTRAG
® o7 im

Offset: 33,711 m
Hohe: 33,000 m

STA: Dist. Axe: - Planum: 33,711 m Fix001 i

Ansicht O ||Extras O Ausgang

Distanzmodus Referenzpunkt in der Mitte -
Autoprotokollierung EIN

2 Aktuell: 0.0%
> Ziel:0.0% AUFTRAG'.

AUFTRAG
L 0,711 m

0,711 m

Offset: 33,711 m
Hohe: 33,000 m

: (W]
Ansicht O ||Extras O Ausgang

STA: Dist. Axe: - Planum: 33,711 m Fix001

Zeitmodus Referenzpunkt in der Mitte -
Autoprotokollierung EIN



. Aktuell: 0.0%

4 AUFTRAG > Zi % AUFTRAG.g

0,711 m 0,711 m

Offset: 33,711 m
Hohe: 33,000 m

Planum: 33,711 m Fix001

:. 1
Extras [ Ausgang

Modus Kein
Autoprotokollierung ist deaktiviert

Nun konnen Punktspeicher-Einstellungen verwendet werden. Weitere Informationen finden

AUFTRAG iel: 0.0° AUFTRAG
® o7 im 0711m ™

Offset: 33,711 m
Hohe: 33,000 m

B Dist. Axe: - Planum: 33,711 m Fix001 i

TA: -
Ansicht O ||Extras _ Ausgan
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7.4

Beschreibung der
Vermeidungsbereiche

Optionen fiir Vermei-
dungsbereiche

Vermeidungsbereiche

Vermeidungsbereiche sind Gebiete, flir die ein visueller Alarm eingestellt werden kann.
Dieser 16st aus, sobald in diese Bereiche eingefahren wird.

In Vermeidungsbereichen ist weder Spurfiihrung noch eine automatische Steuerung maoglich.
Fir Vermeidungsbereiche gilt Folgendes:

¢ Ein Vermeidungsbereich ist eine Geoid-Datei, die in iCON office erstellt wird.
¢ Beim Vermeidungsbereich muss es sich um ein geschlossenes Polygon handeln.
¢ Die Geoid-Datei des Vermeidungsbereichs muss im Projekt liegen.

(& Die Geoid-Datei des Vermeidungsbereichs darf keine Punkte, nicht geschlossene
Linien, Linien mit Radius bzw. Schnittlinien enthalten.

Das Men( "Sperrzone" wird tber Oberflache: > Hilfs-Modelle aufgerufen.

Je nachdem, wie der Vermeidungsbereich genutzt werden sollen, missen verschiedene
Optionen eingestellt werden.

Es konnen auch mehrere Vermeidungsbereichsmodelle geladen werden.

X ] Hilfs-Modelle (2/3) =
1. Sperrzonenmodell aus der Auswahlliste [=1[=]
aUSWéhlen. Sperrzonenmodell =3 Vorschau |
2. Den Vermeidungsbereich, den Sie verwenden

mochten, aus der Dropdown-Liste auswahlen. 0 [A___ OAvoidancezone 11 [N

3. Auf Hinzufiigen dricken.
Der Vermeidungsbereich wird zu der Liste hinzu-
geflgt.

4. Auf Vorschau driicken, um sich den gewahlten I Y TR
Vermeidungsbereich anzeigen zu lassen.

A 1Avoidancezone 1 x1 | N |




Beispiele

Die folgenden Abbildungen zeigen beispielhaft, wie Vermeidungsbereiche auf der Konsole
aussehen konnen:

. Aktuell: 0.0%

4 AUFTRAG k Ziel: -2.5% 0Al‘lJFTFlAGt

0,148 m 23 m

[\Offset: 1,219 m
"Héhe: 33, 000 m

STA:41,694m Dist. Axe: 1,39 Planum: 33,136 m Fix 0,01

Ansicht ‘Extrag alte Nelgung Auugang

Verme|dungsbere|ch vor der Maschine

In der nachsten Abbildung wird angezeigt, dass die Maschine in einen Vermeidungsbereich
eingedrungen ist. Es erscheint eine Warnung auf dem Bildschirm und es ertont ein akusti-
scher Alarm. Sobald die Maschine den Vermeidungsbereich wieder verlasst, verschwinden

Warnung und akustischer Alarm wieder.

v

Bhe: 33 000 m

STA: 44,428 m Planum: 33,146 m Fix 0,01

Ansicht ‘Extrag alte Nelgung Auugang

Die Maschine ist in den Vermeidungsbereich eingefahren
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7.5 Reset der Rotationskalibrierung, nur Single GPS

& Die Rotationskalibrierung ist manchmal nicht nutzbar, wenn die Maschine in Bewegung ist.
Dies ist der Fall, wenn der Rotationsmittelpunkt der Maschine bewegt wird, sodass das
System die Schaufelposition nicht mehr korrekt berechnen kann. Dies ist erst dann wieder
moglich, wenn eine neue Rotationskalibrierung durchgefuhrt wurde. Das Driicken der Taste
"Maschine kalibrieren" erzwingt eine neue Rotationskalibrierung des Systems.

Einstellen der Rotati- 1. Extras druicken. > faen
onskalibrierung 2. Maschine kalibrieren wahlen.
3. Bevor die Arbeit wieder aufgenommen wird, muss
die Maschine rotiert werden.

Modell “konfigurieren
Punktspeicher.-Einstellungen
Systemanzeige

Bezugslinienoptionen
alte Neigung Optionen
=i ert. Offset
Rz Maschine Kalibrieren




7.6 Vertikale und parallele Hohenverschiebung

Hohenverschiebung In der Software kann die Oberflache entweder parallel (im rechten Winkel zur Oberflache)
oder vertikal in Bezug auf das aktive Referenzmodell verschoben werden. Der vertikale
Offset bewegt die gesamte Oberflache, wahrend beim parallelen Offset nur die Oberflache
uber dem Referenzpunkt bewegt wird.
Beide Offsetmethoden unterstiitzen Gelande-, Volumen-Berechnungs- und Linienmodelle.

tuell: 0.0%

4 AUFTRAG iAziel: -2.5% AUFTRAG o

0,152 m 0,127 m

/‘_""'\

Vert. Offset: 0,140 m
Hohe: 31,825 m

STA: Dist. Axe: Design: 31,966 m

AnsichtO||  Extras O|f Messen

Eine parallel verschobene Oberflache wird als
blaue Linie angezeigt.

Fur alle Modelle kann entweder ein paralleler oder ein vertikaler Offset Uber das Einstellungs-
menu unter Extras > Modelle konfigurieren und Driicken von gewahlt werden.
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= T-SiteRoad.TRM (1/2 [ [
<= -
Vertikaler Offset: [S{Ceen ®
Parallel-Offset: [0,000 m o

Dreiecksfarbe:

Bruchkantenfarbe:

Oberflachenfarbe:

4 Dreiecke zeichnen

4 Bruchkanten zeichnen

Auf Schaltflachen klicken, um die
gewlnschte Offsetmethode zu wahlen

Hinweis: Der Offsetwert wird auf der Referenzmodellebene gespeichert und bleibt von
einer Sitzung zur nachsten erhalten.

Einstellen der Hohen- Dieser Abschnitt beschreibt die Vorgehensweise fur den vertikalen Offset, die Vorgehens-
verschiebung weise fur den parallelen Offset ist jedoch identisch.
1. Extras driicken. & AUFTRAG 3 Ziel: 15
0,138 m

2. Vert. Offset wahlen.
3. Ein Fenster zur Anpassung des vertikalen Offsets

offnet sich.

Modell konfigurieren
Punktspeicher.-Einstellungen

Systemanzeige

Bezugslinienoptionen

Halte Neigung Optionen
Ansic| 5 Vert. Offset




4. Die ABTRAG/AUFTRAG Werte in den oberen Ecken  Puyi==rs T AUFTRAG
0,138 m 0,125 m

beziehen sich auf die verschobene Ebene. Im
Querschnitt wird dies durch eine blaue Linie
dargestellt.

5. Die grune Linie reprasentiert die Ausgangsebene.

Oflsel 1,219 m
Vertikaler Offset Héhe: 33, 000 ]

DDWDDDTNQ.QL.;;“

Vertikaler Offset

Tasten Taste |Beschreibung

lal bd

Entspricht einer Verschiebung um 10 cm (3').

Entspricht einer Verschiebung um 1 ¢cm (,03').

Entspricht einer Verschiebung um 1 mm (,003').

Der vertikale Offset ist so eingestellt, dass die aktuellen ABTRAG/AUFTRAG Werte
A flr den Loffel-Referenzpunkt gleich Null sind, das Referenzmodell "bewegt" sich
zum Loffel.

E] Auf dem Maschinen Computer kann der vertikale Offset mit den Tasten /[3

verschoben werden. Jeder Tastendruck entspricht einer Verschiebung um 1 cm
(03').
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7.7

Andern des Loéffel-
Referenzpunktes

7.8

Beschreibung

Einstellungen

Andern des L6ffel-Referenzpunktes

Der Referenzpunkt des Loffels kann im Arbeitsmodus mit den links/rechts Pfeiltasten 4p
geandert werden.

Einzelpunktziel fur Auf- und Abtragswerte

Die Auf- und Abtragswerte werden standardmaRig als Hohendifferenz zwischen Schar-
/Loffelspitzen und dem 3D-Referenzmodell berechnet. Dieser Modus kann so verandert
werden, dass sich die linken und rechten Auf- und Abtragswerte auf die gleiche Neigung und
Hohe wie der Bezugspunkt (Bagger) beziehen oder auf den Hydraulikkontrollpunkt
(Grader/Dozer). Dies wird im Querprofil als gelbe durchgehende Linie angezeigt. Diese Linie
erweitert auch den Arbeitsbereich, sodass ein Teil des Loffels/der Schar auRerhalb einer
Flache arbeiten kann, solange sich der Bezugspunkt/Hydraulikkontrollpunkt tiber dem Refe-
renzmodell befindet.

Diese Funktion kann mit allen von iCON 3D unterstlitzen Referenzmodellen verwendet
werden.

Zwei verschiedene Modi sind verfugbar:
e Zum Referenzmodell
e Zur Querneigung

Die Einstellungen ist unter Einstellungen > Erweiterte > Anzeige > Auf-/Abtragswerte
verfugbar. In der Dropdown-Liste kann Folgendes ausgewahlt werden:
e Zum Referenzmodell: Die linken und rechten Auf- und Abtragswerte beziehen sich
auf die Hohendifferenz zwischen den Scharspitzen und dem 3D-Referenzmodell.
e Zur Querneigung: Die linken und rechten Auf- und Abtragswerte beziehen sich auf
die gleiche Neigung und Hohe wie der Bezugspunkt/Hydraulikkontrollpunkt.



Zur Querneigung wahlen, um das Einzelpunktziel fur Anzeigeeinstellungen (1/4)
Auf- und Abtragswerte zu aktivieren.

Hintergrund:

Rotationsart:[Maschine =1

Auf-/Abtrags Werte: zU Oberfléche
zu Querneigung

4 Cursor anzeigen

Im 3D-Betriebsmodus wird der Einzelpunkt-Auf- und ABTRAG el 20.0% ABTRAG
0,279 m

3D-Betriebsmodus
0,270 m ‘

Abtragswert im Querprofil als gelbe durchgehende
Linie angezeigt. Linien in den linken und rechten Ab-

und Auftragsanzeigen zeigen auch die Neigung fir die
aktuelle Bezugspunktposition an.

Hohe: 10,370 m

Planung: 10,095 m

STA:- oi
Ansicht D‘ Extras D‘ Neigung Fix Ausgang

929
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7.9 Automatisches Schwenken/Drehen

Beschreibung Die Funktion ,Automatisches Schwenken/Drehen” nutzt die Zielneigungswerte aus dem 3D-

Referenzmodell, um die Loffelneigung und/oder -drehung anzupassen.

Je nach Auswahl im 2D-Menu kann die automatische Schwenkfunktion in zwei verschiedenen

Modi verwendet werden:

¢ Nur Schwenken > Die Schwenkung wird automatisch an die Zielneigung angepasst.
Dieser Modus kann bis zu einer (manuellen) Loffeldrehung von 45 Grad verwendet
werden.

¢ Schwenken + Drehen > Die Schwenkung und Drehung werden automatisch an die
Zielneigung angepasst, wobei der Loffel zurlick zum Nullpunkt dreht.

Diese Einstellungen kénnen im 2D-Betriebsmodus durch Driicken von [F6] aufgerufen
werden. Fur weitere Informationen siehe Kapitel 6, Seite 54.

Die automatische Schwenkfunktion erfordert eine Lizenz und einen unterstiitzten
Tiltrotator.
Weitere Informationen erhalten Sie von Ihrem Handler.

Auto im 3D-Betriebs- Um den Auto-Modus mit externen Steuerelementen zu starten, muss die Maschine durch
modus Driicken von [F2] an der iCP41-Steuerungseinheit in den Vorbereitungsmodus gebracht
werden.

Die Anzeige in der Querneigungs- und Modellneigungsansicht zeigt folgende Zustande an:

¢ Grau > Auto deaktiviert. Auto kann durch externe Steuerelemente nicht aktiviert
werden

¢ Gelb > Auto-Vorbereitungsmodus. Auto kann durch externe Steuerelemente aktiviert
werden

¢ Rot » Auto ist aktiv und im Arbeitsmodus.




7.10 Bildschirm Einstellungen

Hintergrundbeleuch- Hintergrundbeleuchtung und Themen, wie die Tasten- - Themata I
tung und Themen farben, kénnen in Extras > Themata im Hauptmeni ——votandens Theme
geéndert Werden. Schwarz auf Weiss

Redmond

1. Ein Thema aus der Liste auswahlen.
2. Die Hintergrundbeleuchtung kann mit dem Hellig- _
keit-Schieber eingestellt werden. A et

(&= Wenn die Helligkeit auf maximal eingestellt ist, wird die Tasten-Hintergrundbeleuch-
tung ausgeschaltet.
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7.11 Andere Einstellungen

Andere Einstellungen Andere Einstellungen wie z.B. Sprache, Einheiten, . Verschiedene Einstellungen .1l |
usw. konnen in Einstellungen > Verschiedene aus
dem Hauptmeni geandert werden.

=] Anzeige ] B Raster Einstellung

K Service [® Reset

[ 3 Logfiles ] Kalibrieren

Option Beschreibung

Daten 10 Modemeinstellungen und Datenansicht tber die Ports.

Lokale Einstellungen |Einstellungen fir Sprache, Einheiten, usw.

Anzeige Fortgeschrittenen Betriebs-einstellungen wie Hintergrundfarbe im
Arbeitsmodus, PunktgroBRe, FadenkreuzgroBe, Maschinenansicht
im Arbeitsmodus verstecken, usw.

Raster Einstellung Einstellungen zur Handhabung von Gittermodellen (Modifikations-

modelle).
Service Erweiterte Leica ConX-Einstellungen.
Reset Konfigurationen zurlicksetzen: Maschinen- und Instrumentenein-

stellungen, usw. l6schen. Projekte bleiben bestehen.

Logfiles Logfiles fur die Fehlersuche aktivieren.
(& Keine Funktion zum Loggen von Punkten.

Kalibrieren Kalibrierung des Touch Screen.
Fragen Sie vor der Bildschirmkalibrierung beim Support an.




7.12
7.12.1

Auswahl einer Bezugs-
linie

Auswahl einer Bezugs-
linie

Arbeiten mit Gelandemodellen

Bezugslinie

Beim Arbeiten mit Gelandemodellen gibt es zwei Moglichkeiten, eine Bezugslinie auszu-
wahlen:

e aus einer Datei, im LIN Format

e grafisch (iber Auswahl am Touchscreen, aus einer Datei im GEO-Format.

1. Extras dricken.
2. Bezugslinienoptionen auswahlen.

Bezugslinie aus einer Datei wahlen

1. Das Kastchen rechts von Bezugslinie anklicken. 5 | . Bezugslinienoptionen =]
2. In der Auswahlliste die Datei mit der gewlinschten Bezugslinie: [-STeReadln =] @ Onoft

Bezugslinie selektieren. Horis. Off
. ) . . oriz. Offset: [N ] [Sezen]
3. Durch Eingabe eines Wertes fur Horiz. Offset e t

kann die Linie um den eingegebenen Wert hori-
zontal verschoben werden. Mode ] 1 onjof

4. Setzen driicken, um den horizontalen Offset mit '
der rechtwinkligen Distanz des Loffels zur
Bezugslinie gleich zu setzen.
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Bezugslinie iiber den Touchscreen auswahlen
1. Das Kastchen rechts von Modell anklicken. [~ ] . Bezugslinienoptionen =1
2. In der Auswabhlliste die Datei mit dem Bezugslinie:[STeRoadln 5] @ Onoff

Horiz. Offset: [k | Setzen |

gewlnschten Modell selektieren.
3. Polylinie fangen drlicken.

4. Uber den Touchscreen die Linie auswahlen, die als

Bezugslinie verwendet werden soll. Linie speichern
5. Los driicken, um die gewahlte Bezugslinie zu akti- Horiz. Offset: X [Setzen ]

vieren und zum Arbeitsmodus zurtick zu kehren.




7.12.2 Querneigung Halten

& Um diese Funktion zu verwenden, muss eine Mittellinie in den Referenzmodelleinstellungen
selektiert sein.
Moglichkeiten eine In einem Gelandemodell gibt es zwei Moglichkeiten eine Querneigung zu halten:
Neigung zu halten e Von der Mittellinie
a
A

a) Abstand "Neigung-Halten" zur
Mittellinie
b) Mittellinie (Achse)

Die Neigung wird aus zwei Punkten, jeweils 25 cm vom definierten Abstand zur Mittellinie im
aktuellen Querprofil, berechnet.

: .
i
i
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e Benutzerdefiniert

a) Die Neigung ist entlang der Mittel-
linie konstant und schneidet die
Achse auf derselben Hohe wie die
Referenzebene.

b) Mittellinie (Achse)

Neigung Halten 6ffnen 1. Extras driicken.

2. Halte Neigung Optionen auswahlen.

n Aktuell; 0.0%
AUFTRAG > Ziel:-1.3% AUFTRAG
T 0,138 m 0,125 m bl

Modell konfigurieren
Punktspeicher.-Einstellungen
Systemanzeige
Bezugslinienoptionen

e Halte Neigung Optionen

ansicht 0| Vert. Offset



Von der Mittellinie:

1. Von Axe in Halte Neigung Modus selektieren.

2. Eingabe der Distanz von der Mittellinie bei der die
Neigung festgestellt werden soll. Weitere Infor-
mationen finden Sie unter "Von der Mittellinie"
auf Seite 105.

3. Setzen driicken, um die Distanz auf die aktuelle
Loffelposition zu setzen.

4. Mit der Zurlicktaste zuriick gehen.

Benutzerdefiniert:

1. Benutzerdefiniert in Halte Neigung Modus
selektieren.

2. Eine konstante Neigung eingeben. Weitere Infor-
mationen finden Sie unter "Benutzerdefiniert" auf
Seite 106.

3. Mit der Zurlicktaste zurtick gehen.

4. Im Arbeitsmodus Halte Neigung drlicken, um die
Querneigung entsprechend den oben definierten
Einstellungen zu halten.

X | u Halte Neigung Optionen

Halte Neigung Modus:[Von Axe =)
Halte Neigung von Axe [|-0,360 il Setzen |

[u]

X | a Halte Neigung Optionen

Halte Neigung Modus: [Benutzerdefiniert =)
[REUCHNETVIROIRI20, 000 %l

[u]

AUFTRAG 3 el 310% AUFTRAG
T iim © 0gszm W

Offset: 1,219 m
Héhe: 33,000 m

Planum: 33991 m Fix001

iCON excavate iCP41, 3D Betriebsmodus



iCON excavate iCP41, 3D Betriebsmodus 108

7.13 Arbeiten mit MBS (Volumenberechnungsmodell)
7.13.1 Auswahl einer Bezugslinie
Auswahl einer Bezugs- 1. Extras driicken.
linie 2. Bezugslinienoptionen auswahlen.
IModell konfiguriere
” IPunktspeicher.-Einstellungen
’|Systemanzeige
Bezugslinienoptionen
[nsicnt 0| Vert. Offset
3. Das Kastchen rechts von Bezugslinie anklicken. [N T R =
4. Bezugslinie selektieren als: Ref.-Mittellinie, Bezugslinie: MTale (As] 5] @ Onoii
Nachstes Element oder Horiz. Schnittpunkt. Horiz. Offsot (SRR ] [Seizen]

5. Durch Eingabe eines Wertes flir Horiz. Offset
wird die Linie horizontal verschoben.

6. Setzen driicken, um den horizontalen Offset mit
der aktuellen Distanz des Loffel-Referenzpunktes
zur Bezugslinie gleich zu setzen.

7. Mit der Zuriicktaste zum Arbeitsmodus
zurlick kehren.




7.13.2

Neigung halten

Neigungen Halten

Beim Arbeiten mit einem MBS gibt es zwei Moglichkeiten eine Neigung zu halten:

o Uber dem Element, (iber dem der Loffel aktuell positioniert ist.

¢ Die Neigung flr ein bestimmtes Element halten, in dem der Element-Code gewahlt wird.
Hierzu muss das Element bei der Erstellung des MBS kodiert worden sein.

Im Arbeitsmodus Lock drlicken, um die Neigung zu § ABTRAG 0%
1,449 m 1,775 m

halten. Die Taste ist griin, wenn die Funktion aktiviert

ist.

¢ Wenn keine der unten beschriebenen Einstel-
lungen verandert werden, wird automatisch die
Neigung Uber dem aktuellen Element gehalten. ‘

¢ Die Neigungseinstellung flir den gewahlten Code : Héhe: 33,000 m
wird gehalten, wenn die Funktion in den Einstel- ‘” g |
lungen aktiviert ist. Weitere Informationen finden S ] R
Sie unter "Neigung fir ein Element mit Code
halten" auf Seite 110.

iCON excavate iCP41, 3D Betriebsmodus 109



iCON excavate iCP41, 3D Betriebsmodus

110

Neigung fir ein
Element mit Code
halten

Ebene auswadhlen

. Extras drlcken.
. Modell konfigurieren wahlen.

. Das Kastchen Nutze anklicken. Wird das Kastchen

nicht abgehakt, wird die Neigungseinstellung flr
das Element an der aktuellen Loffelposition
gehalten.

. In Lock mit Code den Code fiir das zu haltende

Element auswahlen.

. Mit der Zuriicktaste zurlick gehen.

§ ABTRAG 3 Ziel: 50.0% ABTRAG
1,449 m 1,775 m

Modell konfigurieren
Punktspeicher.-Einstellungen
Systemanzeige
aaen|B€ZUQGSlinienoptionen

e D] Vert. Offset

X | T-SiteRoad.MBS

Vertikaler Offset: [Nl |
Aktive Ebene:[Oberbau =]
Bedingung:[Auftrag & |

Lock mit Code:[LP____ =] ® Nutze

1 Lock outer slopes to chosen condition

. Extras driicken.
. Modell konfigurieren wahlen.
. Oberbau oder Unterbau in Aktive Ebene

wahlen. ABTRAG/AUFTRAG Werte beziehen sich
auf eine aktive Ebene.

. Mit der Zurlicktaste zurlick gehen.

X | T-SiteRoad.MBS

Vertikaler Offset: [OXU0IoNal
Aktive Ebene:|Oberbau [=]
Bedingung: [Auftrag [=]

Lock mit Code: [LP = | “ Nutze

1 Lock outer slopes to chosen condition




Auswahl der Bedin- Die Winkel der duBeren Neigungen (Boschungen) und die Ebenen werden je nach bearbei-
gungen fiir duBere tetem Gelande unterschiedlich sein. Die Steigung der Boschung und andere Designelemente,
Neigung und Ebenen werden bei der Erstellung der .mbs Datei bestimmt.

Befindet sich der Loffel Uber der MBS Referenzebene, werden die auReren Boschungen
unter ABTRAG Bedingungen berechnet - die Boschungen sind aufsteigend. Ist der Loffel
unter der Referenzebene, werden die duBeren Neigungen unter AUFTRAG Bedingungen
berechnet - die Boschungen sind absteigend.

1. Extras driicken. ABTRAG X Ziel: 50.0% ABTRAG
2. Modell konfigurieren wahlen. SN L0

Modell konfigurieren

Systemanzeige
mmn|B€ZzUgslinienoptionen

/Ansicht D‘Vert. Offset
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3. Fur Bedingung wahlen zwischen: Auftrag, [~ |1 T-SiteRoad.MBS
Boden, Fels, Benutzerl oder Benutzer2. Der

Winkel der duBeren Neigungen und die Ebene Vertkaler Ofeet: HINERY

Aktive Ebene:|[Oberbau =

werden je nach gewahlter Option unterschiedlich Becingung A=
sein. Lock mit Code:[LP = | 4 Nutze

4. Ist das Kastchen Schaft abgehakt, werden die L1 Lock outer slopes to chosen condition
auBeren Boschungen unter AUFTRAG Bedin- b i
gungen berechnet, auch wenn sich der Loffel Giber . ”
der MBS Referenzebene befindet. Das ist hilf-
reich, wenn eine StraBenboschung angelegt wird
und die auBeren Boschungen nach unten gehen
sollen.

5. Mit der Zuriicktaste zum Arbeitsmodus
zurlick kehren.




7.14 Arbeiten mit String Line Modellen

Auswahl einer Bezugs- 1. Extras drlicken.
linie 2. Bezugslinienoptionen auswahlen.
-|[Modell konfigurieren
"|Punktspeicher.-Einstellungen
/ |Systemanzeige
Bezugslinienoptionen
3. Das Kastchen rechts von Bezugslinie anklicken. I Bezugslinienoptionen ;) ||
4. Bezugslinie selektieren als: Ref.-Mittellinie, Bezugslinie: MTSTE (o] =] @ On/oft

Nachstes Element oder Horiz. Schnittpunkt.
5. Durch Eingabe eines Wertes fur Horiz. Offset
wird die Linie horizontal verschoben.
6. Setzen driicken, um den horizontalen Offset mit
der aktuellen Distanz des Loffel-Referenzpunktes
zur Bezugslinie gleich zu setzen.

7. Mit der Zuriicktaste zum Arbeitsmodus
zurlick kehren.

Horiz. Offset: ik | Setzen
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Absatz Offset Der Absatz (Gelandestufe) kann vertikal bewegt werden - aber nicht die ganze Referenze-
bene wie bei vertikalem Offset. Das kann beim Anlegen von Uberhohungen mit fixen Ebenen

nutzlich sein.

NJ

. Modell konfigurieren wahlen.
. Die Distanz der Verschiebung eingeben.

. Extras drucken. [~ |1 T-SiteRoad.Imd

Aktive Ebene:|Absatz =]

L1 Nutze bes. Querneigung

Wenn der Absatz (Gelandestufe) nach unten sein .
. . A Lock auf Code:[LP = | O Nutze
soll, muss ein negativer Wert (-) eingegeben Parallel-Offset: (IEHET

werden. Absatz Offset:[0,000 m *

. Mit der Zurlicktaste zum Arbeitsmodus Vertikaler Offset:[0.000 m

zurlick kehren.




Neigung halten

Neigung fur ein
Element mit Code
halten

Beim Arbeiten mit String Line Modellen gibt es zwei Moglichkeiten eine Neigungseinstellung

zu halten:

» Uber dem Element, Giber dem der Loffel Referenzpunkt aktuell positioniert ist.

e Die Neigung fur ein bestimmtes Element halten, in dem der Element-Code gewahlt wird.
Hierzu muss das Element bei der Erstellung des String Line Modells kodiert worden sein.

Im Arbeitsmodus Lock drlicken, um die Neigung zu
halten. Die Taste ist grtin, wenn die Funktion aktiviert
ist.

e Wenn keine der unten beschriebenen Einstel-
lungen verandert werden, wird automatisch die
Neigung Uber dem aktuellen Element gehalten. ‘

¢ Die Neigungseinstellung flir den gewahlten Code : Héhe: 33,000 m

Dist. Axe: 3280 m Planum: 31,389 m Fix001

wird gehalten, wenn die Funktion in den Einstel- ’7 5B

lungen aktiviert ist.
Weitere Informationen finden Sie unter "Neigung
fur ein Element mit Code halten" auf Seite 115.

n Aktuell; 0.0%
‘ ABTRAG > Ziel:-50.0% ABTRAG ‘
1,447 m 1,772 m

1. Extras drucken. ABTRAG 3 Ziel: 50.0% ABTRAG
2. Modell konfigurieren wahlen. tasem LIS m

igurieren

Punktspeicher.-Einstellungen
Systemanzeige
Bezugslinienoptionen

Vert. Offset
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Paralleler Offset beim
Halten eines Elementes

3. Das Kastchen Nutze anklicken. Wird das Kastchen
nicht abgehakt, wird die Neigungseinstellung flr
das Element Uber oder unter dem aktuellen Loffel
Referenzpunkt gehalten.

4. In Lock auf Code den Code flr das zu haltende
Element auswahlen.

5. Mit der Zurlicktaste zum Arbeitsmodus
zurlick kehren.

(= |1 T-SiteRoad.Imd
Aktive Ebene:[Absatz ]
L1 Nutze bes. Querneigung
Lock auf Code:[LP____ =] © Nutze
Parallel-Offset: [(F0ol | +
Absatz Offset:[0,000 m |

Vertikaler Offset:[0,000 m

Ein Element kann parallel zum gehaltenen Element
verschoben werden. Das entspricht nicht dem verti-
kalen Offset, bei dem die Referenzebene vertikal nach
oben oder unten verschoben wird.

. Extras drucken.

. Modell konfigurieren wahlen.

3. In Parallel-Offset den Wert eingeben, um den
das gehaltene Element parallel verschoben
werden soll.

4. Mit der Zurlicktaste zum Arbeitsmodus

zuruck kehren.

N

~ 0.507m "~ mmp-3.549 M 0.030m ¥

LI T-SiteRoad.Imd

Aktive Ebene: [theoretisch (=1

0 Nutze bes. Querneigung

Lock auf Code:|LP = | @ Nutze

Parallel-Offset: (SRR
Absatz Offset:[0,000 m
Vertikaler Offset:|0,000 m

+




Ebene auswahlen Bei der Erstellung eines Linienmodells ist es moglich, Informationen dariber hinzuzufligen,
welche Aufbauebenen flir das Modell verfligbar sind, und was ihre Dicke ist. Ist diese Infor-
mation verfugbar, ist es moglich auszuwahlen auf welche Ebene sich die Berechnungen

beziehen.

1. Extras dricken. x 1 T-SiteRoad.Imd

2. Modell konfigurieren wahlen.

3. In Aktive Ebene die gewlinschte Ebene Aktive Ebene:[Fine =
auswahlen. ABTRAG/AUFTRAG Werte beziehen I Nutze bes. Quemeigung
sich auf die gewahlte Ebene. Lock auf Code:lP_ =] 4 Nutze

4. Mit der Zurlicktaste zum Arbeitsmodus Paralle-Offser DRI |

Absatz Offset:[0,000 m |
Vertikaler Offset:[0,000 m |

zurlick kehren.

Spezial-Neigungen Spezial-Neigungen werden zur Minimierung des Verbrauchs teuren Materials verwendet. Es

verwenden kann glinstigeres Material eingesetzt werden. Die Neigung der Spezial-Neigung wird bei der
Erstellung des String Line Modells festgelegt. Im Beispiel unten ist die Oberflache blau und
der Unterbau rosa dargestellt.

—-2.600 M

Spezial-Neigung ist nicht aktiviert.
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—)- 2.600 M

Spezial-Neigung ist aktiviert, auerhalb der Abschra-
gung kann minderwertiges Material verwendet
werden.

Spezial-Neigung akti- 1. Extras driicken. P 3 Zil 50.0% ABTRAG
vieren 2. Modell konfigurieren wahlen. Lo - 72l

igurieren
Punktspeicher.-Einstellungen
Systemanzeige
Bezugslinienoptionen
Vert. Offset

3. Das Kastchen Nutze bes. Querneigung 3 T-SiteRoad.Imd
anklicken.
Zur Verwendung dieser Funktion muss die Infor- Aidive Ebene:{Absatz
. " . ¥ Nutze bes. Querneigung
mationen zur abgeschragten (tapered) Neigung ookt Gods [E—————7 01 Nutze
bei der Erstellung des Linienmodells hinzugefligt Parallel-Offect: (IR
Wel’den. Absatz Offset:[0,000m ] *

4. Mit der Zuriicktaste zuriick gehen. Vertikaler Offset:0.000m ]




7.15 Systemanzeige

Allgemeine Informa- In der Systemanzeige werden nltzliche Informationen zur System-Steuerung und flr die
tionen Fehlersuche angezeigt, z.B. GPS Status, Skyplot (Karte mit Satellitenabdeckung), gemessene
Koordinaten, Systeminformationen, usw.

Auswahl der Systeman- 1. Extras driicken. ABTRAG 3 Ziel: 50.0% ABTRAG
1,847 m 1,772 m

zeige 2. Systemanzeige wahlen.

Modell konfigurieren
Punkispeicher.-Einstellungen
Systemanzeige
Bezugslmlenoptlonen

3. Die Systemanzeige hat mehrere Seiten. Mit den
und Pfeilen kann zwischen den Seiten
geblattert werden.

4. Mit der Zurlicktaste zum Arbeitsmodus
zuriick kehren.
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7.16 Zwischen Einzel- und Dual-GPS wechseln (PowerBox)
Zwischen Einzel- und In Einstellungen > Sensoren kann zwischen Einzel- und Dual-GPS (ein oder zwei GPS-
Dual-GPS wechseln Antennen) gewechselt werden.
1. Die Taste Einstellungen rechts vom Sensor [N CITCD M ]
im oberen Bildschirmbereich driicken. (=] =]
2. Mit den oder Pfeilen zur 3. Seite dieses @ RedLine Dual GPS
D|a|0g5 blattern GPS Richt. Korrektur:
3. Zur Aktivierung von Dual-GPS das Kastchen Wahle skrpt[_ &)
RedLine Dual GPS anklicken. GPS Ref Sensor:[ Auto detect_____ =]

¥ Benutze Glonass

Sende Skript Sende Rover Reset

Richtungs Korrektur muss bei Dual-GPS einge-
geben werden.
Ist die PowerAntenna hinten-rechts angebracht
entspricht der Wert meistens etwa 90°. Ist sie
hinten-links angebracht, ist der Wert etwa -90°.
(Z Bei Einzel-GPS (eine Antenne), muss das Feld
frei bleiben.
4. Sende Rover driicken.

5. Mit der Zuricktaste zurlick gehen.




7.17 Datenubertragung uber USB

Datenubertragung zum  Mit einem USB Speicherstick kann das Example.trm Referenzmodell von einem Computer,

Projekt Test z.B. einem Desktop PC oder Laptop, in ein Test Projekt libertragen werden.
1. Auf dem USB Stick muss sich im Root- (= “#* Removable Disk {F:)
Verzeichnis ein Ordner IN und ein Ordner OUT e
; = I in
befinden.
2. Stecken Sie den USB Stick am PC ein. J
3. Im IN Ordner auf dem USB Stick einen Unter- H ) out

o U1 N

O O 00N

ordner Test anlegen.

. Kopieren Sie die Example.trm Datei vom PC in den Ordner Test auf dem USB Stick.
. Ziehen Sie den Stick vom PC ab.
. Stecken Sie den USB Stick in den Maschinen Computer ein. Es kann bis zu 10 Sekunden

dauern, bis der USB Stick erkannt wird.

. Navigieren Sie zu Extras > Datentransfer im Hauptmend.

. USB Sync drlicken.

. Nach Abschluss der Ubertragung OK driicken.

. Sie kénnen jetzt mit dem Example.trm Referenzmodell arbeiten.
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7.18
&

Projekt auswahlen

Referenzmodell
auswahlen

Projekte und Referenzmodelle auswahlen

Referenzmodelle, Lokalisierungen (Koordinatensysteme) usw. werden in einem Projekt
gespeichert.

Gehen Sie zu Einstellungen > Projekte, um ein | Projekie
Projekt auszuwahlen.

Ein Projekt aus der Liste auswahlen.
Oder: o ) Projekt: [Demo Tste =] [ ]
Da_ das Menu Ems_tellungen auch passws)rtges_chutzt e D] (e o]
sein kann, kann ein Projekt auch in Projekte im
Hauptmenii ausgewahlt werden. Vordefinierte Refe- +
renzmodelle und Lokalisierungen werden automatisch
aktiviert.

Ein Projekt aus der Liste auswahlen.

Zur Betriebssitzung kann ein Referenzmodell bzw. mehrere hinzugefligt werden. Zu Einstel-
lungen > Oberflache navigieren, um ein Referenzmodell hinzuzufiigen.

1. Referenztyp wahlen. [% [ Referenzmodelle(13) M|k
2. Referenz wahlen. [=1[=]
3. Auf Hinzufiigen driicken. [Celindemodell —=[ " Vorschau ]

. . . . _ ’S,_,—’_‘,—
4. Die Schritte wiederholen, um weitere Referenz [sbatstemodelTRM =J[  ADD |

mOde“e hinZUZUngen Anderungsmodell:[Kein = N

Das zuletzt hinzugefiigte Modell ist als aktives
Referenzmodell eingestellt. Dies wird durch

gekennzeichnet. T s
5. Zum Wechseln einfach ein anderes Modell in der

Liste dricken.

Mittellinie (Axe):[TSiteRoad.Bd = | [ W]

Alle anderen Modelle in der Liste werden als Hilfsmodelle geladen.



Im Betriebsmodus konnen Sie das aktive Referenzmodell wechseln.

Zum Einstellen eines Modells als aktives Hilfsmodell wie folgt vorgehen: Auf B@a dricken,
damit der Status auf griin wechselt. Diese Statusanderung kann auch nachtraglich im
Betriebsmodus vorgenommen werden.

Wenn Gelandemodelle zur Betriebssitzung hinzugefiigt werden sollen, ist nur das Hinzu-
flgen einer Mittellinie und eines modifizierten Modells zulassig, die einem gemeinsamen
Gelandemodell zugeordnet sind. Fixe Neigungen beziehen sich auf diese Linie.

1. Aus der entsprechenden Dropdown-Liste Modell 00N
andern und Mittellinie auswahlen. [=1I=]
2. Auf die Schaltflache Vorschau driicken, um die [Celindemodell  =][ Vorschau |
hinzugefiigten Referenzmodelle anzuzeigen. [sba -site modelTRM | ADD |
Anderungsmodell:[kein = | [

Mittellinie (Axe):[T-SiteRoad.[3d =[N

-
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Hinzufiigen von Hilfs-
modellen in der Grafik

Hintergrundbilder (Hilfsmodelle) konnen in der Draufsicht dargestellt werden. Hilfsmodelle
sind lediglich eine visuelle Hilfe und konnen nicht fur Berechnungen verwendet werden.
Mehrere Hilfsmodelle konnen gleichzeitig betrachtet werden.

Hilfsmodelle konnen z. B. Boschungen, Stromleitungen usw. darstellen.

Zum Hinzuftigen von Hilfsmodellen zur Betriebssit- [ | Hilfs-Modelle (2/3) =
zung unter Einstellungen > Oberflache die Regi- [=1I=]
sterkarte 2 Hilfs-Modelle driicken. Raster Model =1[ Vorschaw |

. Den Dateityp auswahlen. B3 Toehoadim =

. Das hinzuzufiigende Modell auswahlen.

. Auf Hinzufiugen dricken.

. Das gewahlte Hilfsmodell wird zur Liste hinzuge-
fugt.

5. Die Schritte wiederholen, um weitere Hilfsmodelle

hinzuzuftgen.

NWNH

Liste l6schen |

DWG/DXF-Modelle kbnnen auch als gewohnliche Hilfsmodelle verwendet werden. Alle hinzu-
gefligten Modelle werden in der Draufsicht angezeigt. Gelandemodelle konnen auch im
Querprofil dargestellt werden, sofern diese Option im Einstellungsdialog aktiviert wurde. Um
diesen Dialog zu 6ffnen, die Einstellungsschaltflache dricken.

In diesem Fenster werden auch Vermeidungsbereiche hinzugefugt. Weitere Informationen
finden Sie unter , 7.4 Vermeidungsbereiche".




Andern des aktiven Bei aktiviertem Betriebsmodus kann das aktive Referenzmodell zwischen allen zur Referenz-

Referenzmodells im modellliste hinzugefligten Modellen unter Einstellungen > Oberflache umgeschaltet
Betriebsmodus werden.
1. Extras driicken. & AUFTRAG 3 Ziet 230
2. Werkzeuge konfigurieren driicken. 0.T48Im 4
3. Zum Aktivieren auf das Referenzmodell driicken Al :
oder Referenzmodell 4ndern @
_ i - i H v T-SiteRoad. TRM I N] ~
4. Z?uc?(iﬁr F4 auf der iCP4x-Steuerungseinheit LeRosd IR JZI‘
Beim Umschalten des Modells wird kurz der Name y \ ‘ Hohe: 31,887 m
des Referenzmodells angezeigt. i
g g Answ:ht[‘ Extras || Messen alteNewgung Ausgang
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7.19 Lokalisierungs-Einstellungen (Koordinatensysteme)

& Eine Lokalisierung ist eine Transformation aus dem globalen in ein lokales Koordinatensy-
stem und wird in iCON 3D ausgefiihrt. Bei Verwendung der PowerBox kann die Lokalisierung
direkt in der PowerBox erfolgen. Bei Verwendung des iCON gps 80 muss die Lokalisierung in
iCON 3D erfolgen.

Lokalisierung im SBG 1. Die LOK Datei in das aktuelle Projekt Gbertragen,
LOK Format z.B. Gber USB.
2. Einstellungen > Lokalisation wahlen.
3. Die richtige Lokalisation aus der Liste wahlen.
4. Im Details-Menl werden die Lokalisationspara- : Vot ]
meter angezeigt. A= SCFormar ]
5. Im Einstellungsmenu kann das durch die Lokalisa- p e —
tionsdatei definierte Geoid-Modell geandert : -
werden.

Verwendet die LOK Datei ein Geoid-Modell, sollte
dieses im globalen Ordner gespeichert werden.
Weitere Informationen finden Sie unter "Ubertragung
eines Geoid-Modells" auf Seite 131.




Vordefinierte Koordi- Samtliche nationale/regionale Koordinatensyteme sind verfligbar.

natensysteme
verwenden 1. Navigieren Sie zu Einstellungen > Lokalisation > | Vordef. Koord.system
Vordefiniert.
2. Wahlen Sie Land/Region und Koordinatensy- Land/Region: Swiizerand ]
stem. Koordinatensystem: [refnet LVO3LN02 & ]
3. Zur Verwendung eines Geoid-Modells, Nutze @ Nutze Geoid Modell
Geoid-Modell anklicken und wahlen Sie die Date:[Swen01L.ard =]

entsprechende Datei.

OK + &

Das Geoid-Modell muss im globalen Ordner gespei-
chert sein. Weitere Informationen finden Sie unter
"Ubertragung eines Geoid-Modells" auf Seite 131.
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Lokale Transformation 1. Die TPF Datei in das aktuelle Projekt Ubertragen, |[EEEEEEEECETCTIEEEE VORI =]
im SBG TPF Format z.B. Uber USB. [=1=]
2. Navigieren Sie zu Einstellungen > Lokalisation > Land/Region: [Switzerland =]
Altes SBG Format (erste Seite). Koordinatensystem: [refnet LVO3LN02 =]
3. Die Land/Region und Koordinatensystem in Transformationsdatei: DKTM1 DVR 201305 ][N, |
der die TPF Datei erstellt wurden auswahlen. 4 Nutze Geoid Modell
4. Die entsprechende Transformationsdatei (TPF) Date [Swen0iL.grd =]

selektieren. . B

5. Wurde bei der Erstellung der TPF Datei ein Geoid-
Modell verwendet, Nutze Geoid-Modell
anklicken und die entsprechende Datei
auswahlen.

Das Geoid-Modell muss im globalen Ordner gespei-
chert sein. Weitere Informationen finden Sie unter
"Ubertragung eines Geoid-Modells" auf Seite 131.




Koordinatensysteme in
alten SBG-Formaten
(GTR, CSD, GRD, TPF)

. Navigieren Sie zu Einstellungen > Lokalisation >

. Mit den oder Pfeilen zur 2. Seite dieses

. Definieren Sie, ob die GTR Datei im globalen oder

. Koordinatensystem-Dateien in das aktuelle | Konvert, von altem SBG Format (2/3) Il |

Projekt libertragen, z.B. liber USB. f=if=]

Altes SBG Format (erste Seite).

Dialogs blattern.

d
Name Koordinatensystem: [demo| ]

im Projekt-Ordner in der Liste links gespeichert TOK o
ist. Die GTR Datei aus der Liste rechts auswahlen.

. Definieren Sie, ob die CSD Datei im globalen oder im Projekt-Ordner in der Liste links

gespeichert ist. Die CSD Datei aus der Liste rechts auswahlen.

. Fur Lokale Transformation, das Kastchen rechts anklicken und definieren, ob die TPF

Datei im globalen oder im Projekt-Ordner in der Liste links gespeichert ist. Die TPF Datei
aus der Liste rechts auswahlen.

. Verwendet die TPF Datei ein Geoid-Modell, das Kastchen rechts anklicken und defi-

nieren, ob die Geoid-Datei im globalen oder im Projekt-Ordner in der Liste links gespei-
chert ist. Die Geoid-Datei aus der Liste rechts auswahlen. Die Geoid-Datei muss im
globalen Ordner gespeichert werden.

Weitere Informationen finden Sie unter "Ubertragung eines Geoid-Modells" auf Seite
131.
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PowerBox: Lokalisie- Eine Leica-Lokalisierungsdatei (transformation set, trfset.dat) mit den zugehorigen Geoid-
rung im Empfanger mit  Modellen (.gem) und LSKS-Felddateien (.csc) kann auf die Leica PowerBox libertragen werden.
TRFSET.DAT Die Lokalisierung muss in der Machine Control Software ausgewahlt werden, wie unten ange-

geben. Die PowerBox muss angeschlossen sein und an einer Stromversorgung hangen.
Wenn die PowerBox zur Transformation der Koordinaten benutzt wird, wird in iCON
3D keine Lokalisierung verwendet!
1. Die TPFSET.DAT Datei in das aktuelle Projekt tiber- . Sensorenkonfiguration .||
tragen, z.B. Uber USB.
2. Einstellungen > Instrumente wahlen.
3. Die Taste Einstellungen rechts vom Sensor in %Tj*’f% o 5
der oberen Box am Bildschirm driicken. B——— =~

4 Benutze Sensor

Sensor:|Position Dir Sensor— N\ [¥]
Hinzuftgen

4. Mit den oder Pfeilen zur 4. Seite dieses - PowerBox (4/5)
Dialogs blattern.

5. TRFSET - Benutze KSYS in der PowerBox
wahlen.

6. Sende trfset driicken, um die TRFSET Datei auf
die PowerBox zu laden.

Koordinatensystem:[ = ©] *
Upload FW Upload Mess-FW ]

7. Die richtige Lokalisation aus der Transformation Liste wahlen. Verfugbare Optionen in
der Liste werden aus der in der PowerBox gespeicherten TRFSET.DAT ausgelesen.

(&~ Wird die Lokalisierung von der Machine Control Software durchgefiihrt, muss Trans-
formation auf WGS84 gestellt sein.




Ubertragung eines Geoid-Modelle missen im globalen Ordner gespeichert werden.
Geoid-Modells Upgrade-Dateien mit Geoid-Modellen und Koordinatensystemen befinden sich im mitgelie-
ferten USB Speicher oder konnen Uber Leica ConX heruntergeladen werden.

1. Erstellen Sie einen Ordner auf dem USB Stick und
nennen Sie ihn system. Sie konnen jeden belie-
bigen USB Stick verwenden.

. Die DAT-Datei in den Ordner system kopieren.

. In der Machine Control Software, navigieren Sie zu
Tools > About > Upgrade.

. USB drticken.

. Die richtige DAT Datei aus der Liste wahlen.

. Driicken Sie dann auf OK.

. Folgen Sie den Bildschirmanweisungen.

w N

N Oy N

= “=* Removable Disk (F:)
# ) in
4 ) out
) system

_ Upgrade

Aktuell instaliierte Version: HMC-2.0.45

Installierte Vers.:[ | [Wahlen | [ % ]

Dat upgrade ]
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7.20

Beschreibung

Leica ConX

Leica ConX ermoglicht die Fernaktualisierung von Software, Ferndatendbertragung, Fern-
steuerung sowie Screen Sharing und Uberwachung der Maschinenposition in Echtzeit fiir das
Flottenmanagement.

Flr diese Funktionen ist eine Leica ConX-Lizenz notwendig.

Weitere Details zur Einrichtung der Verbindung bietet die Leica ConX-Website.




Einrichtung der Inter- Um Dienste mit Leica ConX einrichten zu kénnen,

netverbindung benotigt die Steuerungseinheit eine Internetverbin-
dung. Diese wird mithilfe einer GSM- (internes und
externes Modem), W-LAN- oder Ethernet-Verbindung
hergestellt. Zur Verbindungsherstellung tber W-LAN
die Netzwerkoptionen uber
Einstellungen >Erweiterte > Netzwerkoptionen
aufrufen.

1. Alle verfligbaren W-LAN-Netzwerke in Reichweite
der Steuerungseinheit werden aufgefihrt.

2. Auf ein Netzwerk dricken, um sich mit diesem zu
verbinden.
Ein Verbindungsfenster wird angezeigt.

3. Hier muss das Passwort eingegeben und
"Verbinden" gedruckt werden.

Sobald die Verbindung hergestellt ist, erscheint
und ein W-LAN-Balken wird in der Statusleiste ange-
zeigt.

Die Verbindung bleibt auch nach Beenden der Sitzung
gespeichert, sodass sich die Steuerungseinheit nach
dem Wiedereinschalten automatisch mit dem zuletzt
verbundenen Netzwerk verbindet.

x W-LAN - m[E]
Scan

[X v hgs-guest [N =1
neti-1FEOZE VT
[ Tgsmoble [ =

= |
lgs-mobile |

Netzwerk hinzufUgen
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Geratepairing Bevor ConX-Dienste verwendet werden konnen, muss das Gerat liber den Leica ConX-Server
gekoppelt werden.

Hierzu fragt der Server einen Pairing-Code ab, der automatisch abgerufen wird, wenn ein
Leica ConX-Dienst auf dem Gerat aktiviert wird. Der Pairingprozess besteht aus folgenden

Schritten:
Koppeln des Gerats 1. Pairing am Server aktivieren (weitere Informa- Leica ConX (1/2)
tionen siehe Leica ConX-Website). [=]l=]

2. Eine Internetverbindung herstellen und einen server: EETTENETRE Standard
oder mehrere Dienste am Gerat der Maschine ERERGEEElh
starten. v Fernzugriff N1

3. Sobald die Internetverbindung hergestellt ist, wird Maschine tracken ~]
ein Pairing-Code in iCON 3D angezeigt. Den Server sync ]
entsprechenden Code auf der Leica ConX-Website Autom. nach neuen Dateien suchen.
eingeben.

(Hinweis: Der Pairing-Code ist 10 Minuten lang
gliltig.)

4. Dienste > Status wechselt zu ,Gekoppelt".

Entkoppeln des Gerats Um das Gerat zu entkoppeln, die Seite , Dienste” aufrufen und , Entkoppeln” driicken.
Dadurch wird das Pairing auf der Steuerungseinheit aufgehoben.
Wenn das Gerat der Maschine auf dem Server entkoppelt ist, so ist auch das Gerat entkop-
pelt.
Die Serveradresse auf der Seite ,,iCON telematics” (Einstellungen- >Erweiterte) ist standard-
maRig auf conx.leica-geosystems.com eingestellt. Die Default-Schaltflache ist aktiviert,
wenn die Adresse falsch ist.




Remote-Dateniibertra- Die Datenlibertragung synchronisiert die Dateien auf der Steuerungseinheit mit denen auf
dem Leica ConX-Server. Neue Planungsdateien werden mit der Maschinensteuerungssoft-

gung, Sync
ware und Vermessungsdateien aus der Maschinensteuerungssoftware mit dem Server
synchronisiert.
1. In der Maschinensteuerungssoftware Tools -> ] Datentransfer (1/2)
Server sync aufrufen. (=] [=]
2. Mit OK beenden.

Freier Speicher 1317 MB

[%__ Serversync

+

USB Sync |

Backup ] Sync zu IN
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Remote-Ansicht

Automatische
Dateitiberprifung

Mit Remote-Ansicht kann die Fernansicht aktiviert und der Bildschirm von der Leica ConX-
Website aus betrachtet und gesteuert werden. Diese Funktion kann fiir Support und Uber-
wachung des Bedienerbildschirms genutzt werden. Der Bildschirm kann dber Leica ConX
geteilt werden.

Remote-Ansicht wie folgt aktivieren:

1. In der Machine Control Software gehen Sie vom  [EEEE T T ]
Hauptmenul zu Extras.

2. Bildschirm teilen driicken. M Datel Manager B Themata ‘
Ein Popupfenster zeigt an, ob der Bildschirm dem FEERERE %8 Passwor

Support-Mitarbeiter angezeigt wird. B Daemnansier F ]
. Driicken Sie dann auf OK.

4. Die gleiche Schaltflache erneut driicken, um
Remote-Ansicht zu verlassen. StandardmaBig ist
Remote-Ansicht auf ,,Nur Ansicht” eingestellt. Der
Fernnutzer kann den Bildschirm nicht steuern. Um
dem Fernnutzer die Steuerung zu erlauben, auf
Einstellungen > Erweiterte > Service gehen.

5. Auf die Einstellungsschaltflache driicken, um
die Fernzugriffseinstellungen aufzurufen.

6. Das Hakchen aus dem Kontrollkastchen "Fern-
steuerung deaktivieren" entfernen.

w

Die automatische Dateiuberprifung informiert den Bediener, wenn neue oder aktualisierte
Dateien im zugewiesenen Projekt auf der Leica ConX-Website verfligbar sind.

Um diese Funktion zu aktivieren, Einstellungen > Erweiterte > iCON telematics aufrufen
und das Kontrollkastchen ,, Auto Sync" markieren.

Wenn neue/aktualisierte Dateien verfligbar sind, wird der Bediener iber eine Popup-
Meldung informiert.




8 TPS Maschinenfuhrung

Beschreibung Eine Totalstation (TPS) als Sensor fiir iCON 3D bietet mehrere Moglichkeiten zum effizi-
enten, schnellen Anzielen eines auf einer Maschine angebrachten Prismas. Das Suchfenster
des iCON 3D kann dabei zusammen mit TPS von Leica Geosystems genutzt werden. In
diesem Kapitel sind unterschiedliche Strategien fur das Suchen und Anzielen eines bewegli-
chen Prismas beschrieben.
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8.1

Suchfenster

Suchfenster

Das Suchfenster enthalt einen umfangreichen Werkzeugsatz zum Suchen und Anzielen von
Prismen mit einer Leica TPS. Das Fenster wird beim Aufruf eines Betriebsmodus automatisch
geoffnet oder kann Uber die TPS Schaltflache im Betriebsmodus gedffnet werden.

a)
b)
<)

d)

e)

Suchschaltflachen fur das ausgewahlte
Suchverfahren.

Auswahlliste mit verschiedenen Suchver-
fahren, abhangig vom TPS Modell.
Widget zum Einstellen des vertikalen TPS
Winkels.

Uber der TPS Position zentrierte Karte
mit Anzeige von Referenz- und Hilfemo-
dellen.

Statusleiste mit Anzeige des aktuellen
Status und des Ladezustands der TPS
Batterie.

f)

g
h)

i)

Schaltflache zum AusschlieRen angezielter
Prismen.

Nur flr MS60 und iCR60.

TPS Statusinformationen.

Dialogfeld Einstellungen des Suchfensters.
Zielschaltflache fir TPS, zum Zielen auf
Karte tippen.

Zoom Schaltflachen.

Erneutes Zentrieren mit TPS.




8.2

Beschreibung

Unterstiitzte Suchver-
fahren

PowerSearch

Suchverfahren

Zum Suchen und Anzielen eines beweglichen Prismas stehen je nach TPS Modell verschie-
dene Suchverfahren zur Verfligung. Die nachstehende Tabelle vermittelt einen Uberblick
uber die in den verschiedenen Leica TPS unterstitzten Suchverfahren. Ausfihrliche techni-
sche Angaben Uber die Suchverfahren sind der Dokumentation jedes Sensors zu entnehmen.

TPS PowerSearch |Fenstersuche | Abschnittsuche |CubeSearch
TPS1200 / TS30 Unterstitzt Unterstutzt | Nicht unterstitzt | Nicht unterstitzt
PowerTracker / iCR50 | Unterstiitzt Unterstutzt | Nicht unterstitzt | Nicht unterstitzt
TS15 / TS50 / MS50 Unterstitzt Unterstutzt | Nicht unterstitzt | Nicht unterstitzt
iCR60 Unterstutzt Unterstutzt Unterstutzt Unterstutzt
TS16 / TS60 / MS60 Unterstitzt Unterstiitzt Unterstiitzt Unterstitzt

Die TPS dreht sich um ihre horizontale Achse, bis der Sensor ein Prisma gefunden hat. Dann
stoppt die Drehbewegung der TPS und es wird ein vertikales Abtasten durchgefiihrt.
1. PowerSearch aus der Auswahlliste wahlen.

2. Durch Tippen auf die Schaltflachen die
Suche nach links oder rechts beginnen.

3. Die TPS dreht sich, bis ein Prisma gefunden ist. Zur
Fortsetzung der Suche erneut auf die Suchschalt-

flache tippen.

Suchen

L
PowerSearch ':‘ ,Tm

) -

Locked
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Fenstersuche und
Abschnittsuche

CubeSearch

Der einzige Unterschied zwischen einer Abschnittsuche und einer Fenstersuche ist die
Einstellung einer minimalen und maximalen Distanz in der Abschnittsuche.

Mit eingestelltem Horizontalwinkel fuhrt die TPS nur eine Suche innerhalb dieser festge-
legten Grenzen durch. Mit dem TPS Widget (siehe ,,8.4 Vertikales TPS Widget") kann auch
eine vertikale Grenze der TPS eingestellt werden.

Nachstehend ist die Abschnittsuche beschrieben. Die Suche wird in dem gelben Bereich
zwischen der blauen und der griinen Linie durchgefihrt.

1. Abschnittsuche aus der Auswahlliste wahlen [ x [  Swhen il
und dann auf tippen. poschiache=] [ Q, [ ][] [\

(&)

2. Horizontale Grenze durch Ziehen des griinen und
des blauen Halbkreises zur Abdeckung des
gewlnschten Bereichs einstellen.

3. Minimale und maximale Distanz durch Ziehen der
gelben Zeiger einstellen.

4. Auf tippen, um die Suche zu starten. Locked

~ %

Mit diesem Suchverfahren werden Prismen innerhalb eines Kubus mit den Abmessungen
20 mx 20 m x 20 m gesucht, dessen Zentrum der ausgewahlte Ort oder die letzte bekannte
Prismenposition ist.

1. CubeSearch aus der Auswahlliste wahlen. [~ | Suchen

2. “ driicken und auf die Karte tippen, auf der die |l VN
Suche durchgeftihrt werden soll. M
ODER =

3. Auf tippen, um die Suche an der letzten
bekannten Prismenposition zu starten.

Kein Sichtkontakt zum Prisma.




8.3 Target Snap / Ausschlussliste

Beschreibung Target Snap ist eine Funktion zum Ausschluss ortsfester Ziele in einem Arbeitsbereich.
Diese Funktion ist in den Totalstationen TS16/TS60/MS60 und iCR60 verfligbar.
Wenn aktiviert fixiert der Sensor keine Ziele, die auf einer Ausschlussliste stehen.
Die in der Einstellung des iCR60 verwendeten Zielmarken werden automatisch in die
Ausschlussliste aufgenommen.

1. Auf GN tippen, um das Dialogfeld Einstellungen zu
offnen.

2. Ausschlussliste aktivieren.

3. Nach Prismen suchen, die zur Ausschlussliste
hinzugefligt werden sollen.

4. Auf dieg Schaltflache tippen, um das angezielte
Prisma zur Ausschlussliste hinzuzufliigen.

Locked
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8.4

Beschreibung

Vertikales TPS Widget

Mit dem vertikalen TPS Widget wird der vertikale Zielwinkel der TPS eingestellt. Das Widget
ist Teil des Lieferumfangs aller TPS Modelle. Unterstitzt die TPS die Fenstersuche und die
Abschnittsuche, konnen in diesen Funktionen ebenfalls vertikale Grenzen eingestellt
werden.

Tippen Sie zum Offnen des Widgets auf die obere linke Ecke der TPS.

Laserstrahl durch Ziehen des roten Punkts in
einem gewtunschten Winkel innerhalb des
Halbkreises auf das Ziel richten.

Vertikale Grenzen fir die Abschnittsuche
und Fenstersuche einstellen.

Vertikales TPS Widget schieRen.

XJN )




8.5 Einstellungen und TPS Informationen

Einstellungen Im Dialogfeld Einstellungen werden das Auslosen des Suchfensters sowie das Verhalten der

Ausschlussliste eingestellt.

1. Auf N tippen, um das Dialogfeld Einstellungen zu  E=

offnen.
2. Suchfenster auslosen markieren, falls das Such-
. . - Einstellungen
fenster automatisch wieder ge6ffnet werden soll, . @ Suchfenster ausldsen
. . . 0 Ausschlussliste ist aktiv
wenn das Prisma wahrend des Betriebsmodus |

verloren geht.

3. Ausschlussliste ist aktiv markieren, um die
Funktion Target Snap zu aktivieren.

Schliesse]

Locked

TPS Informationen Auf n tippen, um das Dialogfeld TPS zu 6ffnen. Hier stehen die Koordinaten fir TPS und

Prisma sowie Instrumentenhohe, geometrische PPM und die Versionsnummer fir Firmware
und MA-Tracker.

Stationsname:iCR60
PowerSearch = | | €=

Stationskoordinaten
N[1137422,774
E[429327.759 ]
! H[27.175 ]

- Prismenkoordinaten
N[1137434,473
E[429329,019
H[27.814

- InstrumentenhGhe:0,000 m
Geometr. PPM:0,000
Firmware-Version: 5.97.2398

MA-Tracker-Version2.5.0

' Schliesse)
Locked 1__|]]
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8.6 Schnellsuche

Beschreibung Uber diese Funktion wird das Dialogfeld Schnellsuche direkt im Betriebsmodus aufgerufen,
sodass die Suche nach Prismen ohne Aufrufen des Suchfensters gestartet werden kann.

1. Tools -> Schnellsuche aufrufen. & AUFTRAG
1,326 m

2. Auf tippen, um eine Suche mit dem zuletzt

verwendeten Suchverfahren zu beginnen. War
dies PowerSearch, wird stattdessen eine ATR-
Suche durchgefuhrt.

3. Durch Tippen auf die Schaltflachen die ?II:Z‘JZ??:}
Suche nach links oder rechts beginnen.

STA: - - Planum: 25,803 m
AnsichtD‘E\'tras il L,,4 Halte Neigung




8.7 Konfigurationen des Datenaustauschs zwischen TPS und iCON 3D

Beschreibung Die Konfiguration einer Verbindung mit der TPS Uber Funkmodem oder Bluetooth erfolgt in
dem entsprechenden Dialogfeld, das lber Einstellungen -> Sensoren aufgerufen wird.
Nachstehend ist die Vorgehensweise flir eine Bluetooth-Verbindung beschrieben.

1.

Totalstation und den entsprechenden Sensor
auswahlen.

. Auf QN tippen, um die Form des Datenaustauschs

zu wahlen.

. Bluetooth-Funkmodem markieren und auf

Konfiguriere Funk tippen.

. Gerate scannen und auf Wahlen tippen, um die

Verbindung zur korrekten TPS herzustellen.

. Filter aktivieren markieren, um nur Gerate fir

die aktuell verwendete TPS anzuzeigen.

. Auf Pair tippen, um iCON 3D mit der TPS zu

verbinden.

Bluetooth Konfiguration

Bluetooth Scan

iICR61 1624839C2 (O
iCR61--1624839 (00:

¥ Filter aktivieren Pair Schliesse
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9 iICON gps 80
9.1 Der iCON gps 80 GNSS Empfanger
Beschreibung Der iCON gps 80 Empfanger ist ein leistungsstarker maschinenmontierter GNSS Empfanger,

der Uiber CAN angeschlossen werden muss. Siehe Installationshandbuch fir die ordnungsge-

maBe Installation.
Der iCON 3D erkennt eine angeschlossene iCON gps 80 Einheit automatisch.

Bei der erstmaligen Erkennung einer iCON gps 80 Einheit durch iCON 3D muss dem Gerat ein

Name vergeben werden und es muss konfiguriert werden.

(& In iCON 3D werden alle Koordinatensysteme mit Lokalisierungsdateien (.lok) bear-
beitet.




Bedienung des iCON Die Einstellungen des aktuellen iCON gps 80 Profils finden Sie unter:
gps 80 Empfangers mit Hauptmenii > Einstellungen > Sensoren
dem internen Funk

1. Wahlen Sie als RTK Gerat "Interner Funk". i iCON gps 80 Einstellungen (1
(=] [=]

Die RTK Nachricht wird automatisch erkannt.
2. Wahlen Sie den Hersteller der RTK Basis aus.
Bei einer Leica Basisstation konnen Sie "Auto RTK Gerat:[Interner Funk =] [\ ]
Finden” aUSWéhlen. RTK Nachricht: RTCM3
3. Mit der Taste [IRMl geben Sie die Einstellungen §
ein. or:[Auto Finden =]

Ref Antenne: Auto Finden

4. Wahlen Sie den richtigen Funkkanal oder die % | iCONgps80/Funk il [m|E]
Frequenz und den Kanal.

5. Geben Sie das verwendete Funk Protokoll ein. Funkgerat: Internal

6. Geben Sie ein, welcher Modus fiir die verbundene Kanal:§___]

Basis ID verwendet wird. Frequency:[446,600 Mhz | /[25000Hz =

7. Durch driicken der Taste beenden Sie die Furk Proofol: Pacilc Orest <X
Einstellungen. Sie werden aufgefordert, die )
Einstellungen zu speichern. Driicken Sie "ja", T Ao empangen )
wenn die Eingaben richtig sind.

Mit "Nein" werden die Einstellungen zurtickge-
setzt.

(& Alle vorgenommenen Einstellungen werden sofort am Empfanger vorgenommen.

(Z— Fragen Sie beim Baustellenleiter nach den verwendeten Funkverbindungsdetails.
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Bedienung des iCON
gps 80 Empfangers mit
dem externen Funk

1.

2

Wahlen Sie als RTK Gerat "Externer Funk (P2)".
Die RTK Nachricht wird automatisch erkannt.

. Wahlen Sie den Hersteller der RTK Basis aus. Bei

einer Leica Basisstation konnen Sie "Auto Finden"
auswahlen.

. Mit der Taste JRl geben Sie die Einstellungen

ein.

. Wahlen Sie die Baudrate des externen Funks.
. Wahlen Sie Durchflusskontrolle EIN/AUS.
. Geben Sie ein, welcher Modus fir die verbundene

Basis ID verwendet wird.

. Durch drlicken der Taste beenden Sie die

Einstellungen. Sie werden aufgefordert, die
Einstellungen zu speichern. Driicken Sie "Ja",
wenn die Eingaben richtig sind.

Mit "Nein" werden die Einstellungen zurtickge-
setzt.

Die Einstellungen des aktuellen iCON gps 80 Profils finden Sie unter:
Hauptmenii > Einstellungen > Sensoren

[ = ] _ iCON gps 80 Einstellun:

(=] [=]

RTK Gerat:[Externer Funk (F2) [\

RTK Nachricht: RTCM3

:|JAuto Finden &=

Ref Antenne: Auto Finden

[ % | . iCONgps80/Funk i [ma]E]

Funkgerat: Allgemein

Baudrate:[19200 =]
Durchflusskontrolle:[AUS &

s 1D-
> Alle empfangen

O Erster Empfang

O Benutzerdefiniert: [0 J

(& Fragen Sie beim Baustellenleiter nach den verwendeten Funkverbindungsdetails.




Bedienung des iCON Die Einstellungen des aktuellen iCON gps 80 Profils finden Sie unter:
GPS 80 Empfangers mit Hauptmenii > Einstellungen > Sensoren

Server und Port

1.

2.

Wahlen Sie als RTK Gerat "Server und Port".
Die RTK Nachricht wird automatisch erkannt.
Wahlen Sie den Hersteller der RTK Basis aus.
Bei einer Leica Basisstation konnen Sie "Auto
Finden" auswahlen.

. Mit der Taste ]Sl geben Sie die Einstellungen

ein.

. Geben Sie den PIN Code der SIM Karte ein.

bedeutet PIN Code ist richtig und b4 bedeutet
der PIN Code wurde falsch eingegeben.
Sie haben drei Versuche, bevor die SIM Karte mit
dem PUK Code entsperrt werden muss.

. Geben Sie die vom SIM Karten Anbieter vorgege-

benen APN Einstellungen ein:
e APN

¢ Anwendername
e Passwort

LI iCON gps 80 Einstellungen (1 [ [

Externer Funk (P2)

Interner Funk

NTRIP (Internes Modem)
Dail-up (Internes Modem

Server and Port (Internal Modem

% | iCONgps80/S&P(i/2) . [mE]

Modemtyp: Internes Modem
PIN Code: [l v
PUK Code:

APN Einstellungen:

APN:
User Name: ]
Passwort:
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6. Driicken Sie die K2 und IEd Pfeile, um Seiten zu EESEEEEEEECRNEYVEFTEK

[=] [=]
wechseln.
7. Geben Sie die Server und Port Server Details ein:
e Server Server. [EPNEPREPREE |
Port:[B0B0 |
e Port

Das System verbindet automatisch mit dem Server nach der
Konfiguration!

8. Durch driicken der Taste beenden Sie die
Einstellungen. Sie werden aufgefordert, die
Einstellungen zu speichern. Drlicken Sie "Ja",
wenn die Eingaben richtig sind.

Mit "Nein" werden die Einstellungen zurtickge-
setzt.

(& Details zur Daten-Verbindung bekommen Sie vom SIM Karten Anbieter, Informationen
zur RTK Verbindung vom NTRIP Konto Verantwortlichen.




Bedienung des iCON Die Einstellungen des aktuellen iCON gps 80 Profils finden Sie unter:
gps 80 Empfangers mit Hauptmenii > Einstellungen > Sensoren

NTRIP
1

2.

. Wahlen Sie als RTK Gerat "NTRIP".

Die RTK Nachricht wird automatisch erkannt.
Wahlen Sie den Hersteller der RTK Basis aus.
Bei einer Leica Basisstation konnen Sie "Auto
Finden" auswahlen.

. Mit der Taste IRl geben Sie die Einstellungen

ein.

. Geben Sie den PIN Code der SIM Karte ein.

bedeutet PIN Code ist richtig und j4 bedeutet
der PIN Code wurde falsch eingegeben.
Sie haben drei Versuche, bevor die SIM Karte mit
dem PUK Code entsperrt werden muss.

. Geben Sie die vom SIM Karten Anbieter vorgege-

benen APN Einstellungen ein:
e APN

¢ Anwendername

e Passwort

[ = | . iCON gps 80 Einstellungen (1
- -

RTK Gerét: INTRIP (Internes=1 (
RTK Nachricht: RTCM3

ensor:|Auto Finden &=

Ref Antenne: Auto Finden

iCON gps 80 / NTRIP (1/3) [a]E]

Modemtyp: Internes Modem
PIN Code: [i2R | v
PUK Code

APN Einstellungen

APN: [test.apn.com ]
User Name:
Passwort: ]
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6. Driicken Sie die K=l und IE3 Pfeile, um Seiten zu (=8 ﬂ%
wechseln. 0
7. Wahlen Sie das vom RTK Anbieter benutzte Refe-
renznetzwerk aus. Rel. Netzwerk VRS =]
8. Geben Sie die NTRIP Server Details ein:
e Server
e Port
¢ Anwendername
e Passwort
9. Wahlen Sie den verwendeten Mountpoint. Mit % |~ CONgps80/NTRIP (38) .1l [BE]

"Liste" wird die Mountpoint Liste angezeigt. (=) =]

10. Durch driicken der Taste beenden Sie die

Einstellungen. Sie werden aufgefordert, die NTRIP Server: MNFRESHEM  IPorifg0 ] v/

: . . T Benutzer ID:[{284 ] %
Einstellungen zu speichern. Driicken Sie "Ja", e;“e' ; ‘
. . . . . asswort:[****
wenn die Eingaben richtig sind. Mount Point [FTCHE——] NS
Mit "Nein" werden die Einstellungen zurtickge- Das System verbindet automatisch it dem Server nach der

Konfiguration!

setzt.

(@’ Details zur Daten-Verbindung bekommen Sie vom SIM Karten Anbieter, Informationen
zur RTK Verbindung vom NTRIP Konto Verantwortlichen.




Andern der GNSS Die Einstellungen des aktuellen iCON gps 80 Profils finden Sie unter:

Antenne Hauptmenii > Einstellungen > Sensoren
1. Driicken Sie die =4 und Pfeile, um Seiten zu N ﬂ%m—);
wechseln. e i

2. In der Antennenauswahlliste selektieren Sie die
GNSS Antenne, die am Empfanger angeschlossen
ist.

3. Durch driicken der Taste beenden Sie die
Einstellungen. Sie werden aufgefordert, die
Einstellungen zu speichern. Drlicken Sie "Ja",
wenn die Eingaben richtig sind.

Mit "Nein" werden die Einstellungen zurtickge-
setzt.
Wird das System auf einem Bagger oder einem

Radlader verwendet, flhren Sie folgende Schritte
durch:

Antenne:|CGAB0 =]

GPS Richt. Korrektur:]0,000 Go

1. Das Kastchen "Dual GPS" anklicken.

2. Geben Sie die GPS Richt. Korrektur ein.
Dieser Wert wird bei der Maschinenkalibrierung
bestimmt.

3. Wahlen Sie die Referenzantenne.
Das ist die GNSS Antenne, die am Empfanger
angeschlossen ist.
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GLONASS auswahlen Die Einstellungen des aktuellen iCON gps 80 Profils finden Sie unter:
und Qualitatsfehler Hauptmenii > Einstellungen > Sensoren
(CQ) andern

1. Driicken Sie die &= und Pfeile, um Seiten zu - wﬁ*}%“%‘i&%
wechseln. :

2. Um die Verwendung von GLONASS, Galileo und
Beidou fir die Positionsberechnungen auf dieser
Maschine zu aktivieren/deaktivieren, wahlen Sie
Satellitenkonfiguration.

3. Um den Wert des Qualitatsfehlers (CQ) zu anger FW: 037301
erhohen/verringern, geben Sie den neuen Wert im [ Fimware ] [ Lizenzcode | [? ]
Feld "Max Qualitatsfehler" ein. Ein hoherer Wert
bedeutet iCON 3D akzeptiert einen niedrigeren
Qualitatsfehler, bevor im Arbeitsmodus eine
Warnung tber zu hohen Qualitatsfehler erscheint.

4. Durch driicken der Taste beenden Sie die
Einstellungen. Sie werden aufgefordert, die
Einstellungen zu speichern. Drlicken Sie "Ja",
wenn die Eingaben richtig sind.

Mit "Nein" werden die Einstellungen zurtickge-
setzt.

XSatellite Config

Max Qualitatstehler: [SXUEIRE
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10.1

Allgemeine Informa-
tionen

RegelmaBige Uberprii-
fung

10.2

Transport im Feld

Transport im Auto

Versand

Wartung und Transport

Allgemeine Hinweise

Die Wartung des Systems erfordert ein Minimum an Zeit. Alle elektronischen Komponenten
sind in robusten Gehdusen eingeschlossen, um sie vor mechanischen Schaden zu schitzen.

Sollten iCON excavate iCP41 Komponenten starken Belastungen ausgesetzt sein, liberpriifen
Sie den Zustand der Komponenten vor Verwendung des Systems.

Transport

Achten Sie beim Transport lhrer Ausristung im Feld immer darauf, dass Sie das Produkt im
Original-Transportbehalter transportieren.

Das Produkt sollte niemals lose im Fahrzeug transportiert werden, da es StoRen und Vibra-
tionen ausgesetzt werden kann. Es muss daher immer im Transportbehalter, der Originalver-
packung oder ahnlichem transportiert und entsprechend gesichert werden.

Beim Transport des Produkts per Bahn, Luft- oder Seefracht sollten immer die originale
Verpackung, Transportbehalter und Karton von Leica Geosystems oder vergleichbare Verpac-
kungen verwendet werden, um das Produkt gegen StoRe und Vibrationen zu schitzen.
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10.3

Produkt-

10.4

Produkt-

Kabel und Stecker

Nass gewordene
Produkte

Lagerung

Beachten Sie die Temperaturgrenzwerte fir die Lagerung lhrer Ausrlistung. Dies gilt insbe-
sondere flr den Sommer, wenn Sie Ihre Ausriistung im Innenraum eines Fahrzeugs aufbe-
wahren. Informationen zum Lagertemperaturbereich finden Sie in ,,11 Technische Daten".

Reinigen und Trocknen

e Staub abblasen.

¢ Mit einem sauberen, weichen und flusenfreien Tuch reinigen. Wenn notig, mit Wasser
oder reinem Alkohol etwas befeuchten.
Keine anderen Fllssigkeiten verwenden, da diese die Kunststoffteile angreifen konnen.

Stecker dirfen nicht verschmutzen und sind vor Nasse zu schiitzen. Blasen Sie verschmutzte
Stecker der Verbindungskabel aus.

Produkte bei hochstens 40°C/108°F abtrocknen und reinigen. Ausriistung erst wieder
einpacken, wenn sie vollig trocken ist.
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11.1

&

Instrumenten Ports

Instrumenten Dimen-
sionen

Gewicht

Stromversorgung

Technische Daten
iCON excavate iCP41 Technische Daten

Die iCON excavate iCP41 ist darauf ausgelegt, mit einer Standard-Fahrzeugspannungsversor-
gungvon 12 V /24 V DC betrieben zu werden - Priifen Sie auf korrekte Verbindung und Polaritat.

Name Beschreibung
SIM-Karten-Port e 1 x SIM Kartenfach

e Dieser Port befindet sich am Sockel des Instruments.
USB Port e 1x USB 2.0 Port

e Dieser Port befindet sich am Sockel des Instruments.
HSPA Modem e HSPA-Modem fir die Kommunikation mit

GPRS/GSM/EDGE/HSPA/UMTS.
¢ Dieser Port befindet sich im Instrument.

WLAN e Wi-Fi IEEE 802.1 a/g Kontroller
e Dieser Port befindet sich im Instrument.

Lange [mm] Hohe [mm)] Tiefe [mm]

222 170 88

1.8 kg

Externe Versorgungsspannung

(Basisstation): Nennspannung 24 V DC, Bereich 20-28 V
Leistungsaufnahme: 1,1 A bei 24 V Basisstation und iCON excavate iCP41
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Antennen

Umweltspezifikationen

Allgemein

¢ 1 x WiFi Antenne Reverse-SMA Stecker
¢ 1 x HSPA Antenne Reverse-SMA Stecker

Temperatur

Typ Betriebstemperatur [°C] Lagertemperatur [°C]
Instrument -25 bis +55 -40 bis +85

Wasser- und Staubschutz

Typ Schutz

Instrument IP56 (IEC 60529)

Feuchtigkeit

Typ Schutz

Instrument Max 95% nicht kondensierend

Das Instrument sollte periodisch vollstandig getrocknet werden, um den
Folgen der Kondensation entgegenzuwirken.

Eingabe und Tasten*

e 4 Tasten auf jeder Seite des Displays

e 6 Funktionstasten under dem Display

e Navigations-, Menu-, Eingabe- und ESC-

Taste

* Je nachdem, welche Software auf der

iCON excavate

iCP41 lauft, kann die

Zuweisung dieser Tasten variieren.

CPU, Chipset, VGA und Audio
ADLink ETX667-423

Intel Celeron M, 1 GHz, 1 MB L2
NXP Ipc2300 Microcontroller
Speicher

SDRAM SO-DIMM

IDE Port

Compact FLASH




11.2 Konformitat mit nationalen Vorschriften

Konformitat mit natio- « FCCTeil 15, 22 und 24 (giiltig in den USA)
nalen Vorschriften e Hiermit erklart Leica Geosystems AG, dass das iCON excavate iCP41 die erforderlichen
Anspriiche und relevanten Vorschriften gemaR der Richtlinie 1999/5/EC bestimmungs-
geman erflllt. Die Konformitatserklarung kann unter
http://www.leica-geosystems.com/ce eingesehen werden.
* Gerate der Klasse 1 entsprechend der Europaischen Richtlinie 1999/5/EG
c € (R&TTE) konnen ohne Einschrankung in jedem Mitgliedsstaat des EWR in
den Verkehr gebracht und in Betrieb genommen werden.
¢ In Landern mit nationalen Vorschriften, die nicht mit der europaischen Richtlinie
1999/5/EG oder FCC Teil 15, 22 und 24 abgedeckt sind, sind die Bestimmungen und
Zulassungen fur den Betrieb zu prifen.

Frequenzbereich

Typ Frequenzband [MHz]
WLAN 2412 - 2483.5
HSPA GSM, GPRS, EDGE

850 MHz, 900 MHz, 1800 MHz, 1900 MHz

UMTS WCDMA, HSDPA, HSUPA

800 MHz, 850 MHz, 900 MHz, 1900 MHz, 2100 MHz
Empfangs-Diversity:

Optimiert fur Diversity mit 800, 850, 900, 1900 und 2100 MHz

iCON excavate iCP41, Technische Daten 159




iCON excavate iCP41, Technische Daten

160

Ausgangsleistung Typ Ausgangsleistung [dBm]

WLAN 15 bei 54 Mbps

EGSM 900/GSM 850 Leistungsklasse 4 2 W /33 dBm

GSM 1800/1900 Leistungsklasse 1 1W/30dBm

EDGE Leistungsklasse E2 fr 850/900 0,5W /27 dBm

EDGE Leistungsklasse E2 flir 1800/1900 0.4 W/ 26 dBm
Antenne WLAN: Verstarkung: 2 dBi bei 2,4 GHz

HSPA: Verstarkung: 2 dBi bei 2,4 GHz
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Software-Lizenzvertrag

Software-Lizenzvertrag

Zu diesem Produkt gehort Software, die entweder auf dem Produkt vorinstalliert ist, auf
einem separaten Datentrager zur Verfligung gestellt wird oder, mit vorheriger Genehmigung
von Leica Geosystems, aus dem Internet heruntergeladen werden kann. Diese ist sowohl
urheberrechtlich als auch anderweitig gesetzlich geschiitzt und ihr Gebrauch ist im Leica
Geosystems Software-Lizenzvertrag definiert und geregelt. Dieser Vertrag regelt beispiels-
weise, aber nicht abschlieBend, Umfang der Lizenz, Gewahrleistung, geistiges Eigentum,
Haftungsbeschrankung, Ausschluss weitergehender Zusicherungen, anwendbares Recht und
Gerichtsstand. Bitte stellen Sie sicher, dass Sie sich jederzeit voll an die Bestimmungen
dieses Leica Geosystems Software-Lizenzvertrags halten.

Der Vertrag wird mit den Produkten ausgeliefert und kann auch auf der Website von Leica
Geosystems unter http://www.leica-geosystems.com/swlicense eingesehen und herunter-
geladen oder bei Ihrem Leica Geosystems-Handler angefordert werden.

Bitte installieren und benutzen Sie die Software erst, nachdem Sie den Leica Geosystems
Software-Lizenzvertrag gelesen und die darin enthaltenen Bestimmungen akzeptiert haben.
Die Installation oder der Gebrauch der Software oder eines Teils davon gilt als Zustimmung
zu allen im Vertrag enthaltenen Bestimmungen. Sollten Sie mit den im Vertrag enthaltenen
Bestimmungen oder einem Teil davon nicht einverstanden sein, dlrfen Sie die Software
nicht herunterladen, installieren oder verwenden. Bitte bringen Sie in diesem Fall die nicht
benutzte Software und die dazugehdorige Dokumentation zusammen mit dem Kaufbeleg
innerhalb von 10 (zehn) Tagen zum Handler zurlick, bei dem Sie die Software gekauft haben,
und Sie erhalten den vollen Kaufpreis zurlck.
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